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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.2.Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robét ohitych Specyfikagj.
W ramach prac remontowych przewiduje sastpujacy zakres robot:

— Woykonanie opaski z ptytek chodnikowych wokée&a budynku.

— Wykonanie krawznikdbw wraz z wykonaniem faw przy pgizeniu opaski z
trawnikiem.

Rozwigzania techniczne stanawke podstaw do wykonania tych Robot gs
przedstawione w Dokumentacji Projektowe;.

1.4.Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaggchniczne] $ zgodne
z obowgzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania oggin

1.5. Ogolne wymagania dotygee robot budowlanych.

Ogdlne wymagania dotygeze robot budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0
~Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &, Wymagania ogolne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczéstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0sob trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogodlne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Materiaty nieodpowiadajce wymaganiom jaksciowym.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.4, Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.5. Rodzaje zastosowanych materiatow.

2.5.1. Plytki chodnikowe.

Wg PN — EN 1339: 2005/AC: 2007 ,Betonowiyty brukowe — Wymagania i metody
badai”.

Wymiar — 50x50x7 cm;

Kolor — szary;

2.5.2. Materialy na podsypki i do wypetniania spoin.

Piasek naturalny wg PN — B — 11113:199Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni drogowych; piasekaz PN — B — 0671Kruszywa mineralne do betonu
zwykiego.

Piasek tamany wg PN — B — 11112:199&ruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni drogowych.

Na podsypk stosuje i mieszank kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8mm, a do
zaprawy cementowo — piaskowej o frakcji od 0 do 4mm

Zawartg¢ pytbw w kruszywie na podsypkcementowo —zwirowa i do zaprawy
cementowo — piaskowej nie m®przekracza3 %, a na podsygk:wirowa 8 %.

Kruszywo naley przechowywd& w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z kruszywargcklas, gatunkow, frakciji.
Cement stosowany do podsypki i wypetniania spoirwip@n by cementem
portlandzkim klasy 32,5 odpowiaday wymaganiom PN — B — 19701 Cement. Cement
powszechnego aytku. Skfad, wymagania i ocena zgodco Transport

I przechowywanie cementu powinno ¢byggodne z BN — 88/6731 — 08 Cement.
Transport i przechowywanie.

2.5.3. Krawgzniki

Wg. PN — EN 1340: 2004/AC: 200Krawezniki betonowe. Wymagania i metody
badai”

Wymiary — 15x30 cm;

Kolor szary;
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3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéfodkow transportu, ktére nie
wpltyng niekorzystnie na jakdé wykonywanych Robot i wkiwosci przewaonych
Materiatow oraz stan drog. LiczBeodkow transportu dulzie zapewnia prowadzenie Robot
zgodnie z zasadami oktenymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidokpektora
Nadzoru.

Przy ruchu na drogach publicznych pojaza@gdospetnid wymagania dotycxe przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychagét na osie i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca bdzie usuwé na bieggco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogachdowych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogolne wytyczne ukfadania kraveznikow.

—Krawezniki nalezy uktad& na tawie betonowej z oporem lub tawie betonowej
z oporem. Rodzaj tatwy i jej parametry ngledobra& stosownie do projektowanych
parametrow drogi oraz warunkéw geotechnicznychawakch betonowych konieczne
jest wykonanie, co 50m szczeliny dylatacyjnej orskesci 25mm, ktdég nalery
wypetnic elastyczg mas do spoin.

—Ustawienie krawznikbw na tawach betonowych nale wykona& na zaprawie
cementowo-piaskowej od 1- 2 do 1- 6, ktérej gd&dbavinna wynost 3cm po
zag:szczeniu. Umdiwia to niezalene odksztatcanie i kraweznikéw i tawy
spowodowane tiicami temperatur w e@ych porach roku i bezpeednim
nastonecznieniu kragznikow.

—Przy uktadaniu krawznikbw naley zwrdck szczegéla uwag na zachowanie
pomicdzy nimi szczelin dylatacyjnych. Optymalna szczlipowinna mié 5mm.
Dopuszcza si jednake szczeliny do 10 mm. Przy obgzaeh posiadarych
odstpniki ich grubd¢ nie jest tasama z szerokoig spoin, maj one tylko
uniemaliwi ¢ uktadanie krawznikdw na tzw. "styk".

—Szczeliny pomydzy kraweznikami mazna wypetnié tylko elastyczg mag do spoin,
odporry na warunki atmosferyczne. Spoiny winny¢bwypetnione catkowicie na
petry glebokasé.

5.2.Wykonanie podbudowy.
- Wyrowna istniegce podtae, wykona spadki zgodnie z wytycznymi Dokumentacji
Projektowej i zagscic mechanicznie walcem lub piytvibracyjm.

— Maksymalna grubi@ warstwy podbudowy po zagzczeniu nie miae przekracza
10cm.

— Kruszywo powinno b§ roztozone w warstwie o jednakowej grudmd Grubdé
roztozonej warstwy lidnego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu
I zaklinowaniu osigreta grubaé projektowan.

5.3.Wykonanie nawierzchni z ptyt chodnikowych.
— Rozcielenie na uprzednio przygotowanym padigpodsypki piaskowe;.
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— Ulozenie nawierzchni chodnika na wyréwnanej i wyprafismej podsypce zcznym
ubiciem piyt.

— Wypelnienie spoin piaskiem lub wraz z jej przygeamiem.

— Powierzchnia nawierzchni powinnadgowna i stanowi ptaszczyzg poziomy albo
o okr&lonym w Dokumentacji Projektowej spadku. Rsziy miedzy dwumetrow
tata kontrolmg a posadzknie powinny by wieksze nk 5mm.

6. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakaci.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.3.Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.4.Kontrola jako sci materiatdw i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.5.Badanie nawierzchni w czasie prac.

6.5.1. Sprawdzanie podfa.
Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodooz dokumentagj projektowg
I odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wyngsiia:
— gkbokasci koryta:
- 0 szerokéci do 3 m: £ 1cm,
- 0 szerokéci powyzej 3 m: £ 2cm,
— szerokdci koryta: £ 5cm.

6.5.2. Sprawdzenie podsypki.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédioi wymaganych spadkow poprzecznych
I podtuznych polega na stwierdzeniu zgodoiaz dokumentagj projektowg oraz pkt 5.2
niniejszej ST

6.5.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidtowéai wykonania nawierzchni ptyt chodnikowych polega n
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentacprojektowg oraz wymaganiami pkt
5.3 niniejszej ST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy prayty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany,
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6.6.Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.

6.6.1. Sprawdzenie réwnéci nawierzchni.

Sprawdzenie rowrigi nawierzchni przeprowadéanalezy tata, co najmniej raz na
kazde 150 do 300futozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej
niz raz na 50m chodnika. Dopuszczalny gwié pod ta 4 m nie powinien przekracZa
1,0cm.

6.6.2. Sprawdzenie profilu poditnego.

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, biogc
pod uwag punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziejau 100m. Odchylenia od
projektowanej niwelety chodnika w punktach zataraamivelety nie mog przekraczé&
+ 3cm.

6.6.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego.

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorywalery szablonem z poziomg¢ co
najmniej raz na kale 150 do 300Mmchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie
rzadziej, nt co 50m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanggdilu wynosz
+ 0,3%.

6.7.Badania utdenia kraweznikow.

6.7.1. Sprawdzenie koryta pod taw

—Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiaa na dnie wykopu.
—Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi £ 2cm. Zagzczenie podta powinno by
zgodne z pkt 5.2.

6.7.2. Sprawdzenie taw.
- Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

» Zgodna¢ profilu podtuznego goérnej powierzchni taw z dokumenggajojektovs.
» Profil podiuzny gornej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan
niwelety. Dopuszczalne odchylenia mpgynost + 1cm na kade 100m tawy.
e Wymiary faw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nade
100 m tawy. Tolerancje wymiaréw wynasz
— dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,
— dla szerokéci = 10% szerokgci projektowane;.
* ROwNG¢ gornej powierzchni taw.
RoOwnas¢ gornej powierzchni tawy sprawdze girzez przytaenie w dwdch punktach,
na kade 100m tawy, trzymetrowej faty.
Prze&wit pomiedzy gérmy powierzchm tawy i przylazomg fata nie mae przekracza
lcm.
e Zageszczenie taw.
Zageszczenie faw badagsiv dwéch przekrojach na kde 100m.
* Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanégerunku nie mee przekracza
+ 2cm na kade 100m wykonanej tawy.
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7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0g6lne zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

Podstawow jednostlk przedmiaru dla prac afiijch niniejsa ST jest 1 wykonanych
nawierzchni.

7.2.0g6lIne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

7.3.Urzgdzenia i spret pomiarowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbioréw Robobt.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2.0dbiér Rob6t zanikaych i ulegagcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.3.0dbior kaicowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.4.0dbiér podbudowy.

— Nieréwnaci podbudowy nie magprzekracz&
o 12 mm dla podbudowy zasadniczej;
0 15 mm dla podbudowy pomocniczej;
— Spadki poprzeczne podbudowy powinny¢mgodne z wytycznymi Dokumentacji
Projektowej z tolerangj+ 0,5%.
— Gruba¢ podbudowy nie me r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:
o Dla podbudowy zasadniczej + 2cm;
o Dla podbudowy pomocniczej +1cm, - 2cm;

8.5.0dbhidér nawierzchni.

— Zakres czynngxi odbiorowych powinien obejmowa

0 Sprawdzenie rowrigi powierzchni oraz prawidiowai spoziomowania i spadkéw
posadzki, ktére naky przeprowadzi za pomog przyktadania w dwoch
prostopadtych do siebie kierunkach taty kontrolmejfugaci 3,0m w dowolnych
miejscach powierzchni.

o Wyniki kontroli powinny by poréwnane z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej i ST i wpisane do Dziennika Budowy lulprotokole zajczonym do
Dziennika Budowy.

— Nieréwnaci podtuzne nawierzchni nie powinny przekraé¢zg Ocm.
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— Spadki poprzeczne nawierzchni powinny¢lygodne z DokumentagcjProjektova
z toleranc + 0,5%.

— Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédigodsypki nie powinny przekracza
+1,0cm.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10.2. Dokumenty zwgzane.

—Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd-montaowych tom |
~Budownictwo Ogélne”
—Rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 pravie bezpieczsstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowtdngDz. U. Nr 47, poz. 401).
—Rozporadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni& 2vrze&nia 1997 roku
w sprawie ogolnych przepisow bezpiegzisva i higieny pracy (Dz. U. Nr 129 z 1997
r. Poz. 884 Zmiana: Dz. U. Nr 91 z 2002, poz. 8111)
—Zalecane normy:
* Maja zastosowanie wszystkie zwgane z tym tematem normy polskie (PN)
i brarzowe (BN),

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskito — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik wsta
24 z dn. 23 lutego 1994r). Zwielokrotnianie egzesmpy, odsprzeda lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do
obrotu oraz opracowanie bez zgody autoréw jestarabne
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