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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolhe

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne.

1.3. Zakres robot ohjtych Specyfikaaj.
W ramach prac remontowych przewiduje isastpujacy zakres robot:

—Montaz systemowego zadaszenia nadsei@mi do budynku.

—Wymiana dachu na bla¢hytanowo-cynkow..

Rozwigzania techniczne stanawke podstaw do wykonania tych Robot gs
przedstawione w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaggchniczne] $ zgodne
z obowgzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 ,Wymagania oggin

1.5.0gdblne wymagania dotygze robot budowlanych.

Ogdlne wymagania dotygeze robdt budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0O
~Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &,Wymagania ogolne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Rob6t.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczaéstwo i higiena pracy
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0s0b trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWO SClI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Zadaszenie nad drzwiami.

Zadaszenie systemowe - szkito laminowane bezpiegzr2® mm wraz z
systemowymi mocowaniami ze stali nierdzewnej (agiddadz wsporniki).

2.4.2. Blacha tytanowo-cynkowa na dachu..

Blacha stalowa ocynkowana ptaska powinna odpowiadamom PN-61/B-10245 i
PN-73/H-92122. Grukgé blachy 0,55 mm (obrébki) do 0,70 mm (pokrycie),
obustronnie ocynkowane metpdgniowg — réwrg warstwg cynku (275 g/m2)
oraz pokryta warstyv pasywacyjs mapca dziatanie antykorozyjne i
zabezpieczafe, arkusze o wym. 1000x2000 mm.

Wszystkie materialy do pokiy dachowych powinny Ry przechowywane i
magazynowane zgodnie z instrukgroducenta oraz wedtug odpowiednich norm
wyrobu.

Przygcie materiatow i wyrobéw na budewpowinno by potwierdzane wpisem do
dziennika budowy.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPOTRU.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

Montaz wszystkich elementow wypagenia — wg. wytycznych producenta lub
dostawcy materiatdw i ugezen
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakszi.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jakasci materiatow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.

7.1.0g0Ine zasady Przedmiaru Roboét.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

Podstawow jednostls przedmiaru dla prac afiijch niniejsa ST jest 1 ri zadaszenia
systemowego.

7.2.0g0Ine zasady Obmiaru Robdét.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbioréw Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2.0dbidr Robét zanikajcych i ulegagcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.3.0dbidr czsciowy.
W czasie wykonywania odbioru griowego naley okresli¢:

— Sposéb kontroli poprawioi wykonania, np. szczegétowe edkiny wyniku
kontrolnych robd6t i porownanie ich z DokumengadpProjektov, kontrola
wprowadzonych zmian do Dokumentacji wg. zapisow zieDniku Budowy.

— Sposob kontroli prawidtowdei wykonania, np. dokonanie pomiarow losowo
wybranych  wielkéci  mechanicznych  (dlugoi  pretow,  wymiaréw
i prawidtowaici przekrojéw) oraz wielkéci montaowych.

— Sposobu wykonania moria zakotwié i ilo$¢ rodzaj kotew, gt. zakotwienia.

8.4.0dbior kaicowy.

Po zakaczeniu catéci Robot powinien b§ dokonany odbior kicowy polegajcy na

sprawdzeniu zgoddoi wykonanych Rob6t z DokumentacjTechniczg, ST
oraz z uwzgldnieniem:

— zapisOw w dzienniku budowy,
— protokétow odbioréw cgciowych,
- wynikéw sprawdzenia jakei wykonanych robot.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Projekt Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10.2.Dokumenty zwgzane.
- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budmvd-montaowych tom |
~Budownictwo Ogblne”.
— Zalecane normy:

* Majg zastosowanie wszystkie zygane z tym tematem normy polskie (PN)
i brarzowe (BN),

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskito — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik wsta

24 z dn. 23 lutego 1994r). Zwielokrotnianie egzesmpy, odsprzeda lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do
obrotu oraz opracowanie bez zgody autoréw jestarabne
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