ZNAKI AKTYWNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] szczegdlowe] specyfikacji techniczne) (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
urzadzeniami zabezpieczajacymiruch pieszych - znaki aktywne

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowe specyfikacja techniczna (SST) stanowl ohowlazujaca realizacji robdt we. pkt 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

- ognakowanie akiywne , poziome priefScia dla pieszych, elementy odblaskowe
- wybdr znakéw wg stalej organizacii ricchu

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Znaki aktywne - znaki podswietlane z samodzielnym ladowaniem

1.4.3. Punktowe elementy odblaskowe - oznaczenie

1.4.4.Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00
» Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogodlne wymagania dotyczace 1obodt podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00 ;Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu wzadzen zabezpieczajacych ruch pieszy:
— shipki do znakéw

— elementy odblaskowe

— sruby i kolki montazowe

2.3. Znaki/tarcze podéwietlane

- aktywne znaki z zasilaniem solarnym : D-6 , parametry zgodnie z projektem statej organizacji ruchu

- czujnik ruchu na podczerwieni

- sterowniki ladowania akumulatora

- tor radiowy

- napigcie zasilania 12V, pobér mocy 3 W

- czas pracy przy braku slofica min 48 h

- pulsatory - 2 szfuki

- akumulator zelowy , napigeie 12 'V, pojemnos¢ 14 Ah
- panel stonecmy , moc min. 30 W

- szezelnos¢e P67

2.5. Oznakowanie pionowe

- stupek fi 60 -76mm ocynkowany
2.6. Elementy odblaskowe
- prefabrykowane elementy odblaskowe montowane na sruby rozporowe

- nie montowad na klef



3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtn
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania wzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych powinien wykazaé sig mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzghu:
—  szpadli, dragdw stalowych, mlotkéw, kluczy do montazu elementéw panelowych itp.
—  srodkéw transportu materialdw,
— wiertnic do wykonania otworéw w podlozu

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport materialow

Materialy moima przewozié¢ dowolnymi $rodkami transportu
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

W zaleznosci od wielkosci robdt Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera zakres robdt wykonywanych bezposrednio na placu
budowy oraz robdt przygotowawczych na zapleczu.
Przed wykonywaniem robét nalezy wytyezy€ lokalizacjg azyli na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub zalecefi Inzyniera.

5.3. Montaz elementéw prefabrykowanych i oznakowania

Lokalizacja zgodna z zatwierdzong docelows organizacjg ruchu
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosei robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podane w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien uzyskaé od producentéw zaswiadczenia o jakosci (atesty) oraz wykona¢ badania
materialdw przeznaczonych do wykonania robdt 1 przedstawic ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacjl materialéw, zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w pkt 2.3.

Do materiatéw, ktorych producenci sa zobowigzani (przez wlasciwe nomy PN-EN i BN) dostarczy¢ zaswiadczenia o jakoscl (atesty)
naleza:

—  elementy prefabrykowane,

— mnaki pionowe,

—  sruby i kotwy.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robdt
6.3.1. Badania materialow w czasie wykonywania robét

Wszystkie materialy dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie
powlerzchni wyrobu 1 jego wymiarow

Tablica 20. Czgstotliwos¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni 1 wymiaréw wyrobow

. . . . Ocena wynikéw badan
Lp. Rodzaj badania Liczba badafi Opis badan
1 Sprawdzenie od 2 do 5 badan z wybranych Powierzchnig zbada¢ nieuzbrojonym okiem. Do ew. Wymiki badan powinny
powlerzchni losowo elementéw w kazdej sprawdzenia glgbokosci wad uzy¢ dostgpnych narzedzi | by¢ zgodne z
dostarczonej partii (np. linialéw z czujnikiem, suwmiarek, mikrometréw itp | wymaganiami
2 Sprawdzenie wyrobéw  liczacej do 10 | Przeprowadzié uniwersalnymi przyrzadami | punktu 2.3.
Wymiarow elementow pomiarowymi lub sprawdzianami

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robat

W czasie wykonywania wrzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych nalezy zbadac:
a) zgodnos$¢ wykonania urzadzen z dokumentacja projektows (lokalizacja, wymiary),
b) zachowanie dopuszezalnych odchylek wymiaréw, zgodnie z punktami 2



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa urzadzenia zabezpieczajacego ruch pieszych jest m (metr). Obmiar polega na okresleniu rzeczywiste] wymiardow
urzadzenia zabezpieczajacego ruch pieszych.
8. ODBIOR ROBOGT

Ogdlne zasady odbioru robdét podano w SST D--00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podane w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena 1 kpl. wykonania azylu obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  dostarczenie na migjsce wbudowania elementéw konstrukeji azylu oraz materiatéw pomocniczych,
— zainstalowanie urzadzef bezpieczenistwa w sposob zapewniajacy stabilnosé,
—  doprowadzenie terenu wokdét wykonanych urzadzen do stanu przewidzianego w dokumentacji projektowsj lub wedlug zalecen Inzyniera,
—  przeprowadzenie badaf 1 pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Instrukeje montazu producenta

10.2 Projekt stalej organizacji ruchu



