SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT

,Mechaniczne profilowanie rowniarka samojezdng oraz watowanie walcem
wibracyjnym drég gminnych o nawierzchni nieutwardzonej”

Nazwy 1 kody robdt budowlanych wg, Wspodlnego Stownika
Zamowien (CPV) - 45233142-6 - roboty w zakresie naprawy drog

1. Wstep

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem remontu drég gminnych o nawierzchni
nieutwardzonej.

1.2. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem naprawy z profilowaniem drog
nawierzchni nieutwardzonej .

1.3. Okreslenia podstawowe

Profilowanie drogi gminnej nieutwardzonej

- mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi w celu wyréwnania
wybojow i kolein oraz zapewnienie lepszego odwodnienia drogi.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace zakresu robdt W zakresie remontu drog
gminnych o nawierzchni nieutwardzonej

- przewiduje si¢ nastgpujaca technologi¢ wykonania robot:

1. profilowanie i watowanie drogi ,

2. zaggszezenie Nawiezionego materiatu,

Zageszczenie nalezy uznaé za dostateczne, gdy nie wystepuja $lady po
przejezdzie sprzetu zageszczajacego.

Powyzsza technologia dotyczy wszystkich ubytkow, glebokich a takze na
gruntach podmoktych.

2. Sprzet 1 transport

2.1. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni nieutwardzonych.
Wykonawca przystepujacy do wykonania naprawy nawierzchni drogi powinien
oswiadczy¢, ze posiada lub ma mozliwos$¢ korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

- Srodki transportu do przewozu walca,

- rowniarki samojezdnej do profilowania drog,

- walca drogowego wibracyjnego samojezdnego do watowania drog.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.



Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot w
uzgodnionym z Zamawiajagcym terminie.

3. Wykonanie robot

3.1. Zasady wykonywania robot

Sposdb wykonania robot przy remoncie nawierzchni powinien by¢ zgodny z
ustaleniami i ST.

3.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie ogledzin, ST lub wskazan
osoby wyznaczonej przez Zamawiajacego:

- ustali¢ lokalizacj¢ terenu robot

- przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia
robot oraz ustalenia danych wysokos$ciowych,

- oszacowac zakres remontu 1 przyjeta w opisie przedmiotu zamowienia 1 ST
technologie

4. Kontrola jakosci robot

4.1. Badania wykonanych robot

Po zakonczeniu robdt nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

- wyglad zewnetrzny wykonanego remontu nawierzchni,

- stopien zageszczenia nalezy uzna¢ za prawidlowy, gdy nie wystepuja $lady po
przejezdzie sprzgtu zageszczajacego

5. Odbidr robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ustalonym zakresem, opisem
przedmiotu zaméwienia, technologia I wymaganiami osoby wskazanej przez
Zamawiajgcego.



