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S-M-01.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
rob6t branzy sanitarnej dla zadania: , Budowa sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Lgki Bratianskie na
dziatkach nr 18/26, 166, 167/23, 167/26, 167/33, 169/5, 169/11, 169/12, 170, 171, 172, 174/1, 176/3, 176/14, 177/1,
17772, 178, 179, 180/1, 180/12, 180/8, 18079, 181, 182/1, 183/1, 184, 185, 186, 189/1, 189/2, 190/2, 191/2, 191/18,
19272, 196/2, 196/4, 197, 198/1, 198/5, 198/6, 199/2, 245, 1062/2, 1067, 1091, 1097, obreb nr 0002 Bratian, jed-
nostka ewidencyjna 281205_2, oraz wigczenie si¢ do sieci miejskiej na dziatkach 1, 5, 12,16, obreb nr 0004 N.M.L.
Jjednostka ewidencyjna 281201_1".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegétowej specyfikacji technicz-
nej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1 .

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla robdt objetych nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi :

S-M-01.00.00 Wymagania ogdlne

S-01.00.00 Roboty ziemne

S-02.00.00 Kanalizacja sanitarna grawitacyjna
S-03.00.00 Kanalizacja sanitarna ttoczna
S-04.00.00 Roboty nawierzchniowe

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuni¢cia po jego zakonczeniu.

1.4.2. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robét.
1.4.3. Inspektor nadzoru— osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktdrej

wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontrak-
tem.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystg-
powania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych za-
Tacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru .

1.4.6. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfi-
kacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru .

1.4.7. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.8. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli prze-
dziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
rob6t budowlanych.

1.4.9. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtgbokosci przemarzania.

1.4.10. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru , w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.12. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze¢$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacj¢, cha-
rakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.




1.4.13. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wyko-
nania.

1.4.14. Teren budowy — teren udostgpniony przez zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace cz¢s$¢ terenu budowy.

1.4.15. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng cato§¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu rob6t zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli lub
jej elementu.

1.4.16. Spawanie - metoda spajania, w ktdrej taczone brzegi oraz spoiwo ulegaja stopieniu.

1.4.17. Spoina - czg$¢ spawanego zlacza, sktadajaca si¢ wylacznie z metalu stopionego podczas spawania t.j. ze
stopionego materiatu rodzimego i spoiwa.

1.4.18. Spoiwo - materiat dodatkowy przeznaczony do utworzenia spoiny.

1.4.19. Ztacze spawane - polaczenie dwéch lub wigcej czgsci wykonane za pomoca spawania.
1.4.20. Spawanie gazowe - spawanie, w ktérym zrédlem ciepta jest plomien gazowy.

1.4.21. Spawanie tukowe - spawanie, w ktérym zrédlem ciepta jest tuk elektryczny.

1.4.22. Spawanie r¢czne - spawanie, w ktérym zaréwno posuw elektrody lub drutu spawalniczego jak i przesuwanie
zrddia ciepta wzdtuz ztacza odbywajg si¢ recznie.

1.4.23. Spoina montazowa - spoina taczaca czg¢sci prefabrykowane w catos¢ konstrukcyjng wykonang w warunkach
spawania montazowego.

1.4.24. Spoina szczepna - krétka spoina wykonana dla utrzymania czg¢sci taczonych
w polozeniu odpowiednim do spawania.

1.4.25. Spoina ciagla - spoina utozona na catej dtugosci ztacza.

1.4.26. Zgrzewanie - metoda spajania przy ktérej potagczenie materialéw nastepuje wskutek docisku, niezaleznie od
zrédta, ilosci i koncentracji ciepla wystepujacego w czasie taczenia.

1.4.27. Zgrzewalno$¢ - podatnos$¢ materiatu do taczenia za pomoca zgrzewania przy okreslonych warunkach techno-
logicznych.

1.4.28. Ztacze zgrzewane - potaczenie dwu lub wigcej czgsci, wykonane za pomoca zgrzewania.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynno-
Sci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i polece-
niami Inspektora nadzoru .

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szcze-
gétowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacj¢ projektowa:
e Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowia przetargowg dokumentacj¢ projektowg oraz projektowa
dokumentacj¢ wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
e  Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w ramach ce-
ny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnos¢ rob6t z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspek-
tora nadzoru stanowia cze¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wyko-
nawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznoséci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich wazno$ci wymie-
niona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru , ktéry podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie od-
czytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projek-
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towa i SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
muszg wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczal-
nego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wptynie to
na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odregbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w
cen¢ umowna. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6dt wszelkie przepisy dotyczace ochrony $ro-

dowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

- podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla os6b
lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w na-
stepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
- mozliwo$ciag powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojaz-
dach. Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem os6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopusz-
czalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda miaty aproba-
te techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw na §rodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakofczeniu robdt ich szkodliwo$é
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudo-
wania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode¢ na uzycie tych materia-
16w od wlasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie in-
formacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i po-
wiadomi¢ Inspektora nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodze-
nia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru 1 zainteresowane wtadze oraz bedzie z
nimi wspdlpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega
do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne
niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.




Inspektor nadzoru bedzie na biezaco o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a wiascicie-
lami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drég wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru
ani zamawiajacy nie bedzie ingerowal w trakcie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nie-
bezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczen-
stwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora nad-
zoru . Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzo-
ne w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru powi-
nien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpo-
wiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do
sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb ciagly bedzie infor-
mowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przestawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszel-
kie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfi-
kacji dostarczonej przez Inspektora nadzoru .

1.5.12. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spelnia¢ ma-
ja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub re-
gionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru . Réznice pomi¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opi-
sane przez Wykonawcg i przedtozone Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju mate-
rialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badan wymaganych przez Inspektora nadzoru . Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej
zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru .

2.2. Przechowywanie i sktfadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwosci i byty dostepne do kontroli przez
Inspektora nadzoru . Miejsca czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem w miejscach zorganizowanych przez Wykonaw-
c¢ i zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru .

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
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powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilo§ci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
robét, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru ; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powi-
nien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru .

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru .

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
cje przed uzyciem sprzg¢tu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru , nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do roboét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie wptyna nieko-
rzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materialéw.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre$lonymi w doku-
mentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru , w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogo-
wego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spelniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zasto-
sowanych materialéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST,
projektu organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora nadzoru . Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich elementéw
rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
Inspektora nadzoru .

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang, usunigte przez Wykonaw-
c¢ na wilasny koszt, z wyjatkiem , kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pi§mie przez Inspektora nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wyko-
nawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét beda oparte
na wymaganiach okre$§lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materialéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, do§wiadczenia z przesziosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora nadzoru powinny by¢ wy-
konywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora nadzoru , pod grozba zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoS$ci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora nadzoru program zapew-
nienia jakos$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania
robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujacy wykonanie rob6t zgodnie z dokumen-
tacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakoS$ci bedzie zawierac:

a) czg$¢ ogblng opisujaca:
e organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
e organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
®  sposéb zapewnienia bhp.,
e wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,




e wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,

e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,

® wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub labo-
ratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

®  sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mecha-
nizmdw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technolo-
gicznym, proponowany sposéb i form¢ przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru ;

b) czgs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposa-
zeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spo-
iw, lepiszczy, kruszyw itp.,
spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwo$ci w czasie transportu,
spos6b i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdélnych elementdw robét,

®  sposéb postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona
jakos$¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materialdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprz¢t, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbed-
ne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru
moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscia za-
pewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i
SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszyst-
kie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i od-
powiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inspektor nadzoru bgdzie mie¢ nieograniczony do-
step do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagni¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagni¢cia te beda tak powazne, ze moga wptynaé
ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robdét badanych materiatéw i dopusci
je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatéw. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienistwem wytypo-
wane do badanh. Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na zlece-
nie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budza wat-
pliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wta-
snej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w prze-
ciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wy-
konawce i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru . Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych
przez Inspektora nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru .

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru .




6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pézniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatéw w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawca i producent materialéw powinien mu udzieli¢ niezbe¢dnej
pomocy. Inspektor nadzoru, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan wtasnych badan kontrol-
nych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor nadzoru powinien pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru
oprze si¢ wylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i robdt z dokumentacja projektows i
SST. Moze zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badaf niezalez-
nemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek
poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
e certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre$lony-
mi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
e deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polskg Normg (PN-EN) lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrob6w, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okre$lona w pkt 1i ktére spetniaja wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby po-
parte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi nadzoru . Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za pro-
wadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpie-
czenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w
porzadku chronologicznym, bezpos$rednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i opa-
trzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru .
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakos$ci i harmonograméw robot,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych elementéw robot,
- przebieg robdét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru ,
- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych odbioréw
robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub wymaga-
niom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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- dane dotyczace jako$ci materialéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
inne istotne informacje o przebiegu roboét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi nadzo-
ru do ustosunkowania sig.
Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy roboét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elemen-
téw robo6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciaglty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiar6w.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmie-
rzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru b¢da wpisane do
rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pis$mie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagang do celu miesiecznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora
nadzoru .

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktére majag by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich
wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.Wymiary skomplikowa-
nych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmia-
réw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw,
ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru .
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi cze$ciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jakos$ci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru projektu. Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru . Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budo-
wy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru .

Jakos$¢ i ilo$¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawieraja-
cych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumenta-
cja projektowa, SST i1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidér czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cze$ci robét. Odbioru czegsciowego robdt
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru .

8.4. Odbior ostateczny roboét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i warto$ci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora
nadzoru .

Odbidr ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdze-
nia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyj¢cia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wyko-
nawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wyni-
kéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajgcych i rob6t popraw-
kowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecz-
nego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako§¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymen-
tach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokdt odbioru ostatecznego
rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
- dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzagdzona w
trakcie realizacji umowy,
- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiar6w (oryginaty),
- wyniki pomiar6w kontrolnych oraz, zgodne z SST ,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z SST ,
- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiar6w zalaczonych do doku-
mentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycz-
nej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych rob6t wlascicielom urzadzen,
- geodezyjng inwentaryzacje¢ powykonawcza robdét i sieci uzbrojenia terenu,
- kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbio-
ru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa usta-
long dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdniaé wszystkie czynnosci, wymaga-
nia i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:
- robocizng¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami).

Warunki techniczne wykonania instalacji wewnetrznych ,,COBRTI INSTAL”.

Polskie Normy i normy PN-EN —przywotane przez projektanta w dokumentacji budowlane;j.

S-01.00.00 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru wyko-
péw w gruntach I-V kategorii dla zadania : ,,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowosci tqki Bratianskie
na dziatkach nr 18/26, 166, 167/23, 167/26, 167/33, 169/5, 169/11, 169/12, 170, 171, 172, 174/1, 176/3, 176/14,
177/1, 17772, 178, 179, 180/1, 180/12, 180/8, 180/9, 181, 182/1, 183/1, 184, 185, 186, 189/1, 189/2, 190/2, 191/2,
191/18, 192/2, 196/2, 196/4, 197, 198/1, 198/5, 198/6, 199/2, 245, 1062/2, 1067, 1091, 1097, obreb nr 0002 Bra-
tian, jednostka ewidencyjna 281205_2, oraz wigczenie si¢ do sieci miejskiej na dziatkach 1, 5, 12,16, obreb nr 0004

N.M.L. jednostka ewidencyjna 281201_1".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1.
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1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
sieci zgodnie z dokumentacja projektowa obejmuja :

a) mechaniczne wykonanie robét ziemnych wykopowych
b) reczne wykonanie robét ziemnych wykopowych
c¢) transport nadmiaru gruntu na odlegto$¢ do 5,0 km

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okres$lenia zostaly podane w ST M-01.00.00.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST M-01.00.00. pkt 5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw¢ podziatu gruntéw i innych materiatéw na kategorie pod wzgledem trudnoS$ci ich odspajania
zgodnie z PN.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST M-01.00.00 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST M-01.00.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogélne zasady prowadzenia rob6t podano w ST M-01.00.00 pkt 5.

Prace geodezyjne zwigzane z wyznaczaniem i realizacja hydrotechnicznych budowli ziemnych obejmuja
miedzy innymi:

a) wyznaczanie i stabilizacj¢ w terenie (w nawiazaniu do stalej osnowy geodezyjnej) roboczej osnowy re-
alizacyjnej dostosowanej do ksztaltu i poszczegdlnych elementéw sieci,

b) wyznaczenie, w oparciu o robocza osnowe realizacyjng, elementéw geometrycznych kolektora takich jak
osie, obrysy, krawedzie, zatamania itp.,

¢) wyznaczenie na terenie budowy jw. bezposrednim jej sasiedztwie odpowiedniej ilo$ci reperéw wysoko-
Sciowych, przy czym punkty te powinny by¢ dowigzane do geodezyjnej osnowy wysokoSciowej obowigzujacej na
tym terenie,

d) wyznaczenie oraz kontrol¢ w czasie realizacji budowli wymaganych nachylen skarp, spadkéw, osiadania
itp.,

e) wykonywanie w czasie realizacji budowli (lub poszczegdlnych jej etapéw) pomiaréw inwentaryzacyj-
nych urzadzen i elementéw zakonczonych oraz sporzadzanie planéw sytuacyjno-wysokosciowych budowli i ich
aktualizacje.

Pomiar inwentaryzacyjny budowli lub jej czesci nalezy wykona¢ zanim stanie si¢ ona niedostepna.

Do robét przygotowawczych nalezy zaliczy¢ tyczenie trasy i oznaczenie lokalizacji obiektéw i uzbrojenia.
Do tych robét naleza rowniez wszelkie zabezpieczenia placu budowy, mostki dla pieszych, oraz tymczasowe prze-
jazdy itp.

Utozenie projektowanych kanatéw nalezy wykona¢ w wykopach szeroko i wasko przestrzennych o szero-
kosci dna od 0,8 do 1,Im. W oparciu o uzgodnione plany sytuacyjno — wysokosciowe i profile podtuzne ustali¢
lokalizacje¢ uzbrojenia podziemnego i wykona¢ recznie prébne przekopy w celu ich odstonigcia. Odkryte uzbrojenie
podziemne nalezy podwiesi¢ i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku natrafienia na
niezidentyfikowane uzbrojenie nalezy powiadomi¢ uzytkownika uzbrojenia i przy udziale nadzoru inwestorskiego
ustali¢ dalszy tok postepowania robét.

Przed przystapieniem do robét ziemnych (wykonaniem wykopéw) nalezy doktadnie rozpoznaé calg trase
wzdluz wytyczonej osi, przygotowa¢ punkty wysokosciowe, a kotki wyznaczajace o$ kanalu zabezpieczy¢ §wiad-
kami umieszczonymi poza gabarytem wykopu i odktadem urobku. Nalezy przewidzie¢ przykrycia wykopéw pomo-
stami dla przejécia pieszych lub pojazdéw. Odktad urobku powinien by¢ dokonany tylko po jednej stronie wykopu,
w odlegtosci co najmniej 0,6m. od krawedzi wykopu.
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Podloze powinno by¢ podtuznie wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim jedng czwarta swojej po-
wierzchni i zgodnie ze spadkiem wyznaczonym na danym odcinku na przynaleznych profilach. Rury nalezy uktada¢
na podsypce piaskowej grubosci 10cm.

Zasyp kanatu nalezy przeprowadzi¢ w trzech etapach:
e [ etap — wykonanie warstwy ochronnej (podsypka i obsypka) z wylagczeniem odcinkéw na ztaczach,
e I etap — po prébie szczelno$ci zlacz rur nalezy wykona¢ warstwe ochronng w miejscach ziaczy,
e [II etap — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwami z jednoczesnym zageszczaniem i ewentualng roz-
biérka deskowan i rozp6r $cian wykopu.

Zaleca si¢ stosowanie sprzetu, ktéry moze jednoczes$nie zageszczaé po obu stronach przewodu. Stosowanie
ubijakéw metalowych dopuszczalne jest w odlegtosci co najmniej 10cm od rury. Niedopuszczalne jest zrzucanie
mas ziemi z samochodu bezposrednio na rury.

W przypadku wystapienia torfu oraz gliny nalezy wykona¢ wymiang gruntu rodzimego na piasek zaggsz-
czalny, a jego zageszczanie wykonywacé lekkim sprzgtem mechanicznym do 1s=0,97. Zasyp wykop6éw odcinka pod
parkingami i drogami wewn¢trznymi, nalezy zasypaé zageszczonym kruszywem do wskaznika Is=1,0. Takim sa-
mym gruntem nalezy zasypa¢ rury do wys. 0,20 m ponad wierzch z jednoczesnym zaggszczeniem zasypki po obu
stronach przewodu. Prawidlowe zageszczenie gruntu w strefie przewodowej i uzyskanie wst¢pnego naprezenia rur,
warunkuje uzyskanie wlasciwej wytrzymatosci.

W przypadku wystgpienia podczas prac wéd w wykopach, nalezy wykopy odwadnia¢ np. poprzez zastoso-
wanie iglofiltréw lub odpompowywaé¢ wod¢ pompa przeznaczona do odwadniania wykopéw oraz nalezy wykona¢
wymian¢ gruntu rodzimego pomi¢dzy obsypka kanatu a projektowang podbudowa drogi. Wymian¢ gruntu nalezy
wykona¢ na piasek, a jego zageszczanie wykonywaé lekkim sprzetem mechanicznym.

Podczas wykonywania rob6t ziemnych nalezy szczegélng uwage zwrdci¢ na przestrzeganie przepi-
s6w BHP. Wykopy o glebokosci powyzej 1,2 m nalezy umacniaé przez stosowanie deskowania zgodnie z BN-
883602 , lub przez zastosowanie obudow systemowych np. OW Wronki. Szalowanie wykopu dla pompowni sie-
ciowych grodzicami np. G 62.

Roboty wykonywa¢ zgodnie z Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano - mon-
tazowych cz. Il oraz Instrukcjami projektowania i montazu rurz PVC i PE.

Przy wykonywaniu i zasypywaniu wykopdw nalezy przestrzega¢ postanowiefh zawartych w normie przed-
miotowej i ,,Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru. Roboty Ziemne”.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia
robdt, a naprawa uszkodzef, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia lub
innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce rob6t ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposéb, aby grunty o r6znym stopniu przydatnosci do
budowy nasyp6éw byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od powyz-
szego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inspektor Nadzoru dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 metra powyzej projektowa-
nych rzednych rob6t ziemnych.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetniaé wymagania,
dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Minimalna wartos¢ I dla nawierzchni
Strefa korpusu

Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni
rob6t ziemnych 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika zageszcze-
nia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zaggszczenia okreSlone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zageszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajacego uzy-
skanie wymaganych warto$ci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie s okre§lone w
SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakos$ci robét podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdéw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrécicé
na:

a) odspajanie gruntéw w sposdb nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania rob6t i po ich zakonczeniu,

d) doktadno$¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST S-M-01.00.00 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zala-
dunek, przewiezienie i wyladunek,
— umocnienie $cian wykopoéw
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji techniczne;j,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,
— wykonanie, a nast¢pnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacje¢ terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwiazanych podano w ST M-01.00.00 pkt 10.

S-02.00.00 KANALIZACJA SANITARNA GRAWITACYJNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
budowy dla zadania: ,, Budowa sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej w miejscowosci tqki Bratianskie na dziat-
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kach nr 18/26, 166, 167/23, 167/26, 167/33, 169/5, 169/11, 169/12, 170, 171, 172, 174/1, 176/3, 176/14, 177/1,
17772, 178, 179, 180/1, 180712, 180/8, 180/9, 181, 182/1, 183/1, 184, 185, 186, 189/1, 189/2, 190/2, 191/2, 191/18,
19272, 19672, 196/4, 197, 198/1, 198/5, 198/6, 199/2, 245, 1062/2, 1067, 1091, 1097, obreb nr 0002 Bratian, jed-
nostka ewidencyjna 281205_2, oraz wigczenie si¢ do sieci miejskiej na dziatkach 1, 5, 12,16, obreb nr 0004 N.M.L.
Jjednostka ewidencyjna 281201_1".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Kanalizacja sanitarna grawitacyjna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna stuzaca do bezci$nieniowego transpor-
tu §ciekéw komunalnych.

1.3.2. Przykanalik - kanal przeznaczony do potaczenia instalacji wewnetrznej z siecig kanalizacji sanitarne;.
1. 3.3. Wilaz kanalowy - element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
zbiornika, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.3.4. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzelazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.
1.3.5. Rura ochronna - rura stalowa dla zabezpieczenia rurociagu technologicznego przy skrzyzowaniu z droga.

1.3.6. Podpory slizgowe - podparcia rurociagu technologicznego w rurze ochronne;j.
1.3.7. Odbiory

1.3.7.1. Odbior techniczny cze$ciowy - odbidr techniczny robét zanikajacych przed catkowitym zakoniczeniem
budowy przewodu, tj.: podtoza, odcinka przewodu przed badaniami jego szczelnosci, obiektéw budowlanych na
przewodzie, szczelno$ci odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypki utozonego odcinka przewodu

1.3.7.2. Odbiér techniczny koncowy - odbidr techniczny catkowitego przewodu po zakonczeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odbiér techniczny odcinka przewodu w przypadku gdy moze on by¢
wczesniej oddany do eksploatacji

1.3.7.3. Srednica obliczeniowa przewodu dn - wielko$¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diugosci
odcinkéw przewodu i odpowiadajacych im $rednic przez catkowita dtugo$¢ przewodu, w metrach

1.3.8. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. ""Wymagania ogélne' pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST "Wymagania ogdlne".
Dopuszcza si¢ mozliwo$¢ zastosowania w budynku urzadzen i materiatéw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urzadzeniami i materiatami okre§lonymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3. 1. Sprzet do wykonania kanalizacji

Wykonawca przystgpujacy do wykonania kanalizacji powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpuja-
cego sprzetu:

- koparek przedsigbiernych,

- spycharek kotowych lub gasienicowych,

- sprz¢tu do zageszczania gruntu,
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4. TRANSPORT

4. 1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania ogélne".
4. 2. Transport rur

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomej wzdtuz §rodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wptywem sit bezwladno-
Sci wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktére nie spowoduja segregacji
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury przekraczajacej granice
okre$lona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instalacyjne
wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania rob6t wydanymi przez ,,COBRTI INSTAL”.

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomocg kotkéw
osiowych, kotkéw §wiadkéw i kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilo$ci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rz¢gdnymi spraw-
dzonymi przez stluzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty montazowe

Przedmiotem inwestycji jest:
e Budowa nowo projektowanej sieci kanalizacji grawitacyjnej
Budowa nowo projektowanej sieci kanalizacji tlocznej
Budowa nowo projektowanych studni
Budowa sieciowych przepompowni $ciekéw P1, P2,
Budowa 5 przydomowych przepompowni $ciekéw
Budowa sieci kanalizacji sanitarnej ttoczno-grawitacyjnej, wraz z przytaczami do granicy dziatlek w miejsco-
wosci Laki Bratianskie na dziatkach nr 18/26, 166, 167/23, 167/26, 167/33, 169/5, 169/11, 169/12, 170, 171, 172,
174/1, 176/3, 176/14, 177/1, 177/2, 178, 179, 180/1, 180/12, 180/8, 180/9, 181, 182/1, 183/1, 184, 185, 186, 189/1,
189/2, 19072, 191/2, 191/18, 192/2, 196/2, 196/4, 197, 198/1, 198/5, 198/6, 199/2, 245, 1062/2, 1067, 1091, 1097,
obreb nr 0002 Bratian, jednostka ewidencyjna 281205_2, oraz wlaczenie si¢ do sieci miejskiej na dziatkach 1, 5,
12,16, obregb nr 0004 N.M.L. jednostka ewidencyjna 281201_1.
Zadaniem nowo projektowanej sieci jest bezkolizyjne odprowadzenie Sciekéw bytowo — gospodarczych do ist-
niejacej sieci znajdujacej si¢ w Nowym Miescie Lubawskim.
Nowo projektowane sieci beda posiada¢ odpowiednia no$nos¢ i zaglebienie zapobiegajace:
e uszkodzeniu lub zniszczeniu rur od obcigzen statycznych i dynamicznych,
* wystgpowaniu zakldcen w przeptywie Sciekéw spowodowane ich ozigbieniem przez ujemne temperatury
zewnetrzne.
Istniejacy teren:
® polozony jest na terenie Gminy Nowe Miasto Lubawskie w miejscowosci L.aki Bratianskie
e oraz na terenie miejskim Nowe Miasto Lubawskie i stanowig droge gminna, droge powiatowa, droge miej-
ska , oraz dzialki prywatne i gminne.
e charakteryzuje si¢ zr6znicowana powierzchnig, nieregularnym ksztaltem i spadkiem w kierunku nowo pro-
jektowanych przepompowni sieciowych P1, P2,
Stwierdzono wystepowanie zréznicowanej struktury gruntu, m.in. glin, piaskéw pylastych i drobnych, gruntéw
organicznych, zwiréw, piaskow gliniastych i glin piaszczystych Zwierciadto wody gruntowej stwierdzono na gt¢bo-
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kosci 1,25 + 3,60 m.p.p.t. (z mozliwoscig wahan okresowych do 0,5 m). Srodowisko wodne w rejonie zalegania
gruntéw jest stabo agresywne w stosunku do betonu ze wzgledu na podwyzszong zawarto$¢ siarczanéw. Na pozo-
statym obszarze woda nie wykazuje agresywnosci wobec betonu. Ze wzgledu na warunki gruntowe projektuje si¢
czgsciowa wymiang gruntu i rury nalezy uktada¢ na podsypce piaskowej grubosci 15 cm. W rejonach zalegania
wody gruntowej powyzej posadowienia kanatu, nalezy obnizy¢ poziom wéd gruntowych na czas prowadzenia rob6t
ziemnych i montazowych projektowanych kanatéw przez bezposrednie pompowanie wody z wykopu, lub przy
zastosowaniu iglofiltréw.

Zakres projektowane;j sieci i przytaczy kanalizacji sanitarnej, miejscowo$¢ Laki Bratianskie:

Odcinki sieci kanalizacji grawitacyjnej

e Rura PVC SN8 DN 200x8,2 - 2.577,00mb
¢ Rura PVC SN8 DN 160x6,6 - 319,00mb
Razem: - 2.896,00mb
Studnie:

e Studnia pomiarowa grawitacyjna - 1szt.
e  Studnie rozprezne - 3 szt.
¢  Studnie kanalizacji sanitarnej

o Studnie sieciowe @1000 - 85 szt.

o Studnie sieciowe 3800 - 38 szt.
Razem: - 127 szt.

Kanat sanitarny odprowadzat bgdzie $cieki sanitarne o typowym sktadzie $ciekéw socjalno-bytowych. Projektu-
je si¢ system kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej oraz tlocznej. Przebieg kanalizacji sanitarnej projektuje si¢ gtéwnie
po dziatkach gminnych i prywatnych.

Kanalizacje¢ sanitarna grawitacyjna zaprojektowano z rur PVC-U litych, jednorodnych produkowanych zgodnie
z normg PN-EN1401-1 , posiadajacych sztywno$¢ nominalna SN8 kN/m2 i SDR34 w zakresie §rednic dn 160-200.
Rury musza posiada¢ wydtuzony kielich, ktéry w czasie procesu produkcyjnego formowany jest na goraco wokét
uszczelki z pier§cieniem PP. Uszczelka wykonana z materiatu TPE-V klasy 60 z pier§cieniem stabilizujagcym z poli-
propylenu (PP) z wiéknem szklanym. Ponadto uszczelki wykonane jako olejoodporne zgodne z norma PN-EN 681-
2 WH.

Scieralno$¢ rur kanalizacyjnych PVC litych po 100 tys. cykli musi wynosié¢ 0,064 mm, a po 200 tys. cykli 0,131
mm, powyzsze dane muszg by¢ potwierdzone badaniem wg normy PN-EN 295-3:2012 przez niezalezny instytut.
Kazda rura powinna posiada¢ wewng¢trzne cechowanie okres$lajace jej podstawowe parametry techniczne i umozli-
wiajace identyfikacje materialu podczas inspekcji CCTV. Rury musza by¢ odporne na uderzenie w metodzie schod-
kowej w temp. -100°C i posiada¢ znakowanie krysztalem lodu, co oznacza, ze moga by¢ stosowane w obszarach,
gdzie budowa sieci jest prowadzona w temperaturach do - 10°C. Dodatkowo rury PVC-U powinny by¢ cechowane
znakiem ,,UD” potwierdzajacym mozliwo$¢ ukltadania w obszarze zastosowania poza i pod konstrukcjami budowli
wg normy PN-EN 1401-1.Przy budowie kanalizacji wymagane jest stosowanie ksztattek wtryskowych z PVC-U
zgodnie z PN-EN 1401-1. Ksztaltki wtryskowe PVC-U musza by¢ wyposazone w uszczelki zamocowane w kielichu
na stale w procesie termoformowania. Potaczenie rury z ksztattka musi gwarantowaé szczelno$¢ minimum 2,5 bara,
co nalezy potwierdzi¢ raportem z badan przez niezalezny instytut. Rury i ksztattki w kolorze oranz.

Do budowy kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej dopuszcza si¢ takze, zastosowanie rur PP litych SN10 kN/m2
Iaczonych kielichowo na uszczelk¢ gumowa zgodnie z norma PN-EN 1852-1 bez dodatku substancji wypetniaja-
cych. Producent powinien przedstawi¢ badania potwierdzajace wykonane przez akredytowang instytucje, ze rury PP
i ksztattki PP spetniaja norm¢ PN-EN 1852-1. Rury PP powinny by¢ odporne na $cieranie, ubytek $cianki nie wigcej
niz 0,1 mm po 100.000 cykli testu Darmstadt wg PN-EN 295-3 potwierdzone odpowiednimi badaniami wykonany-
mi przez akredytowang instytucje. Dodatkowo odporno$¢ na ptukanie wysokoci$nieniowe - test plukania punktowe-
go do 120 baréw i plukania liniowego do 340 bar6w - spetniajace wymagania normy DIN V 19517. Badania po-
twierdzone przez akredytowang instytucje.

Na sieci kanalizacyjnej zamontowa¢ studnie tworzywowe wtazowe DN80O i DN 1000.Do budowy j kanalizacji
sanitarnej, nalezy zastosowa¢ studzienki z polipropylenu PP-B o $rednicy 800 i 1000 mm.

Studnie powinny sktada¢ si¢ z nast¢gpujacych elementow:

e Podstawa studni (kinety) z dolotami do rur gladkich i strukturalnymi PP-B w zakresach §rednic 160 do 400
mm, zbiorczej lub przelotowej (lub tzw. kinety $lepej — bez dolotéw)

e  Modulowe segmenty pier§cieniowe o $rednicy DN/ID 1000 mm lub 800 mm (o wysokosci 0.5, 1.0 lub 1.5
m) z drabing ze stopniami antypo$lizgowymi z GRP

e PierScienie uszczelniajace

e  Mimosrodowa nasada redukcyjna (1000/630 lub 800/630 z otworem wtazowym o $rednicy wewnetrznej
630 mm) i stopniem zlazowym

e Zwienczenie studzienki (stozek zelbetowy 1210/710 z wlazem kanatowym DN 600 klasy A15-D400 lub
pierscien odcigzajacy zelbetowy 1650/1150 z ptyta nastudzienng zelbetowa 1550/600 oraz wtazem kana-
fowym DN 600 klasy A15-D400 wg PN-EN 124).

Wysokos¢ studni powinna mie¢ mozliwo$¢ regulacji poprzez przycinanie segmentéw pier§cieniowych (2x10
cm) oraz tulei teleskopowej. Elementy studni powinny by¢ wykonywane w technologii wtrysku niskoci$nieniowego
(LPIM). Studzienki zbiorcze oprécz przelotu powinny posiada¢ doptyw prawy i/lub lewy doprowadzone pod katem
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45° Iub 90°. Kinety dodatkowo moga by¢ wyposazone w nasuwke z uszczelka na stale zamontowana w kielichu lub
facznik kulowy umozliwiajacy regulacje katéw, w przypadku nasuwki £7,5° i w przypadku ztaczki kulowej + 15°.
Podstawa kinety powinna by¢ odporna na uderzenie w temp. -10£2°C, zgodnie z PN-EN 12061 oraz posiadaé ce-
chowane znakiem krysztatu lodu. Studzienki kanalizacyjne muszg by¢ wykonane zgodnie z norma PN-EN 13598-2,
posiada¢ dopuszczenie montazu na glgbokos$¢ posadowienia 6,0 m oraz musza by¢ odporne na wodg gruntowg Sm .
Studzienki powinny posiadac:

podwdjne dno

odporno$¢ chemiczng zgodnie z ISO/TR 10358 oraz ISO/TR 7620

szczelno$¢ potaczen 0,5 bar zgodnie z normg PN-EN 1277

certyfikat GIG dopuszczajacy do stosowania studzienki na terenach szkéd gérniczych od I do IV.

Studnia wlazowa DN 1000 i DN 800 do wytracania energii

Studnie wykonane z tworzyw sztucznych PE i PP (polietylen i polipropylen).

Studnie o budowie modulowej (zbudowane z elementéw: podstawa, pier§cien wznoszacy oraz stozek re-
dukcyjny niecentryczny o wewngtrznym wymiarze otworu wtazowego >= 600 mm w $wietle).

Studnie wykonane z materialéw pierwotnych bez dodatkéw regranulatow oraz Srodkéw spieniajacych.
Podstawy — studni (kinety): prefabrykowane kinety z dnem okragtym kinety fabrycznie wyprofilowane w
standardowym zakresie $redni od DN 160 do DN 400 zgodnie z profilami i sytuacja projektowa.
3-wargowa uszczelka elementu dla potaczenia elementéw studni zgodnie z PN- EN 681-1 jako uszczelka
elementu.

Sztywno$¢ obwodowa trzonu — min. SN 2 zgodna z PN-EN 14982.

Otwoér wlazowy w stozku studni powinien byl usytuowany mimosrodowo, celem ulatwienia dostgpu do
studni.

Maksymalna wysoko$¢ zwezonej czesci (DN 600) musi by¢ zgodna z PN-EN 476.

Stopnie ztazowe do studni montowane fabrycznie w elementach (pier§cienie wznoszace oraz stozki) zgod-
ne z PN-EN 14396, PN-EN 13101 wykonane z materialéw nie podatnych na korozj¢ (wzmocnione two-
rzywo sztuczne); wymienialne w kolorze jasnym.

Uszczelki aczace elementy studni zgodne z PN-EN 681-1 oraz PN-EN 1277 — elastomerowe uszczelki
wargowe — potréjne.

Zwienczenia studni zgodne z PN-EN 124 w tym rozwigzania z betonowym pierScieniem odciazajagcym
wykonanym ze zbrojonego betonu klasy min. C35/45 zabezpieczonym przed przesuni¢ciem przykrycia -
wtlazu dla klasy obcigzen powyzej klasy B (12,5 t), posiadajacym zabezpieczenie przestrzeni mi¢dzy stoz-
kiem studni a pier§cieniem betonowym za pomoca elastomerowej uszczelki wargowej jako rozwigzanie
systemowe producenta systemu studni.

Dedykowany system wlazéw zeliwnych powinien posiadaé¢ srednic¢ zewngetrzng ramy o wymiarach mini-
malnych 760 mm. Optymalne jest stosowanie wlazéw z ramg o wymiarze zewn¢trznym 785 mm.
Alternatywnie mozliwo$¢ zastosowania pier§cienia odcigzajacego z tworzywa spelniajacego parametry PN-
EN 124 bedacym systemowym rozwigzaniem producenta studni posiadajacym zabezpieczenie przestrzeni
miedzy stozkiem studni a pier§cieniem za pomoca uszczelki. Zakres regulacji wysokos$ci studni tylko po-
przez pier$cienie wznoszace DN 1000 i DN 800. Mozliwo$¢ docigcia tylko poprzez zwezony element stoz-
ka maksymalnie do 25 centymetréw

Komora pomiarowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej, studnia nr S65 (rz¢dne 94,40 ; 92,40 ; 92,10m n.p.m.).
Zbiornik komory wykonany z polimerobetonu :

grubo$¢ Scianek dla dn1200 mm - nie mniej niz 40 mm,
cigzar wlasciwy [r] 2300 kg/m3

modut sprezystosci przy Sciskaniu [ec] 28 000 mpa
wytrzymalo$¢ na rozciaganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 mpa
wytrzymalo$¢ na $ciskanie [fc] min. 90 mpa

Scieralnos¢ max. = 0,5 mm

chropowato$¢ $cian [k] max. = 0,1 m

wspotczynnik liniowej rozszerzalnosci cieplnej [atx10-6] 15 [1/°C]
wspétczynnik Poissona [v] 0,23

nasiagkliwo$¢ woda nw 0,05%

odporno$¢ chemiczna na agresywne media ph 1 do 10

Zestaw pomiarowy przeptywu §ciekdw w rurociggu grawitacyjnym:

przeptywomierz ultradzwigckowy

koryto pomiarowe Palmer-Bowlus ZPB (znormalizowany element pi¢trzacy), umieszczony w studni po-
miarowej.

pomiar ilo$ci $ciekéw dokonywany w oparciu o norme ISO 4359, na podstawie przeliczenia przez prze-
twornik M 1600 przeplywomierza aktualnego poziomu spigtrzenia cieczy w korycie Palmer-Bowlus'a ZPB,
na wielko$¢ nat¢zenia przeptywu.

wielko$¢ spigtrzenia mierzona przez czujnik ultradzwigkowy, zamontowany nad korytem.
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wy$wietlacz przetwornika M1600 ze wskazywaniem:

o  warto$¢ natezenia przeptywu chwilowego,

o  warto$¢ przeptywu sumarycznego

o oraz poziom cieczy w korycie.
przetwornik M 1600 przeptywomierza zasilany z akumulatora --12V.
akumulator AGM 12V, 54Ah dwie sztuki (jedn pracuje, drugi w gotowosci)
wspomaganie zasilania akumulatora ogniwem fotowoltaicznym SM1 (ogniwo, sterownik, wysiggnik ogni-
wa)
przeptywomierz FLOWBOX (przetwornik M1600 zaprogramowany do koryta ZPB + czujnik ultradzwie-
kowy z kablem o dtugo$ci Smb)
alternatywnie przedtuzenie kabla czujnika ultradzwigkowego
koryto pomiarowe Palmer-Bowlus'a typ ZPB160 (zakres pomiarowy 0-45m3/h)
uchwyt czujnika ultradzwickowego do koryta ZPB160
wersja wodoodporng (IP68) czujnika ultradzwigkowego (na wypadek zalania stanowiska pomiarowego)
licznik czasu pracy i podtrzymanie bateryjne przeptywomierza na wypadek przerw zasilania sieciowego
(akumulator, zasilacz, osprzgt)
zewnetrzny modul rejestratora danych z przeptywomierza (godzinowy, dobowy, miesi¢czny)
transmisja danych z przeptywomierza za pomoca telefonii komérkowej GPRS ( modem, wyposazenie,
aplikacja, wizualizacja, roczna oplata za serwer)
termostatowana szafka instalacyjna IP66 z preinstalowanym zestawem pomiarowym, niezb¢dnym osprze-
tem oraz zamkiem patentowym z dodatkowym miejscem na 2szt akumulatoréw postument (do wkopania w
ziemi¢) do montazu szafki instalacyjne;j.

Przed przystapieniem do budowy wykonawca powinien:

Wyznaczy¢ w terenie charakterystyczne punkty trasy.

Wyznaczy¢ miejsce sktadowania materialéw, drogi dojazdowe, zaplecze techniczno socjalne.
Zlokalizowac¢ przebieg istniejacego uzbrojenia podziemnego.

Plac budowy powinien by¢ odpowiednio zabezpieczony zgodnie z wymaganiami wynikajacymi z przepi-
sOw i potrzeb zarzadcéw drogi (komunikacja, oznaczenia, o§wietlenie).

Wykop nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401) oraz PNB-
10736, PN-EN 12889:2003, PN-B-06050,PN-B-10725. Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét bu-
dowlano-montazowych. Tom II: Instalacje sanitarne i przemyslowe oraz Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru sieci kanalizacyjnych. Wykopy nalezy wykonywa¢ za pomoca sprzetu zmechanizowanego, natomiast
w miejscach kolizji z istniejagcym uzbrojeniem terenu wykopy nalezy wykonywac recznie w odlegtosci od 1,5 metra
przed kolizja do 1, 0 metra za miejscem kolizji. Ze wzgledu na mozliwo$¢ wystgpowania na rozpatrywanym terenie
urzadzen podziemnych nie zgloszonych do inwentaryzacji, podczas rob6t ziemnych nalezy zachowaé szczeg6lng
ostroznos¢.

Przy odspajaniu gruntu, profilowaniu dna wykopu oraz uktadaniu rur nalezy stosowac si¢ do ponizszych zale-

cen:
[ ]

wykopy nalezy rozpoczaé od najnizszego punktu aby zapewni¢ grawitacyjny odptyw wody z wykopu w
dot po jego dnie,

spéd wykopu wykonywanego recznie nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od projektowanego o okoto
5 cm,

przy wykopie wykonywanym mechanicznie nalezy pozostawi¢ warstwe gruntu ponad projektowang rz¢dng
dna wykopu o grubosci co najmniej 15 cm . Pozostawiong warstwe gruntu nalezy usuna¢ z dna wykopu
sposobem recznym,

z dna wykopu nalezy usung¢ kamienie i grudy, dno wyréwnacé, a nastepnie przystapi¢ do wykonywania
podtoza zgodnie z opisem,

w trakcie wykonywania rob6t ziemnych nie wolno dopusci¢ do naruszenia (rozluZnienia, rozmoczenia lub
zamarznigcia) rodzimego podioza w dnie wykopu. W tym celu prace ziemne nalezy prowadzi¢ starannie,
mozliwie szybko, nie trzymajac zbyt dtugo otwartego wykopu,

grunty naruszone nalezy usuna¢ z dna wykopu, zastgpujac je wykonaniem podtoza wzmocnionego w po-
staci zageszczonej lawy piaskowej o grubosci 15 cm . Ten rodzaj podioza nalezy wykona¢ gdy doszto do
przeglebienia dna wykopu tj. wybrania warstwy gruntu ponizej projektowanego poziomu posadowienia ru-
rociagu,

podloze wraz z warstwa wyréwnawczg nalezy profilowa¢ w miar¢ uktadania kolejnych odcinké6w rurocia-
gu.

W pierwszej kolejnosci na dno wykopu naktada si¢ warstwe stalej podsypki. Warstwa ta moze by¢ wykonana z
materiatu pozbawionego frakcji drobnych (pylastych). Wielko$§¢ ziarna: 4-8/8-16 mm . Grubo$¢ warstwy w stanie
ubitym i zagegszczonym powinna wynosi¢: 100 mm + 0,1 DN. Na warstwe podsypki naktada si¢ luzng warstwe o
grubos$ci 3 do Scm. Warstwa ta pelni jedynie funkcje wyréwnujaca dno wykopu.
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Aby zagwarantowa¢ réwnomierne utozenie rury, nalezy przewidzie¢ odpowiednie niecki montazowe pod kaz-
dym facznikiem o szeroko$ci odpowiadajacej 2-3 krotnej szerokosci tacznika. Niecki do tacznikéw nalezy wykonaé
w spos6b umozliwiajacy taczenie rur i kontrole strefy potaczenia bez naruszania podsypki.

Wszelkie elementy systemu kanalizacyjnego przed opuszczeniem do wykopu powinny by¢ doktadnie skontro-

lowane czy nie sa uszkodzone. Biorgc pod uwage ci¢zar i warunki lokalne w miejscu prowadzenia prac montazo-
wych. mozna recznie wkiada¢ do wykopu rury i ksztattki. W przypadku dostarczania rur do wykopu za pomoca
sprzetu mechanicznego, nalezy uzy¢ do tego paséw parcianych. Nie dopuszcza si¢ stosowania hakéw, tancuchéw
lub linek stalowych. Powoduja one powstanie obcigzen punktowych a w konsekwencji uszkodzen. Przewdd po
utozeniu powinien $ci$le przylega¢ do podtoza na catej swojej diugosci z wyjatkiem niecek na co najmniej Y4 swoje-
go obwodu. Niedopuszczalne jest podktadanie pod rury kawatkéw drewna, kamieni lub gruzu w celu uzyskania
odpowiedniego spadku rurociggu lub wyréwnania kierunku ulozenia przewodéw. Do budowy systemu nie nalezy
uzywac elementéw wykazujacych jakichkolwiek uszkodzen np. wgniecen, peknig¢ czy rys.
Bezposrednio przed taczeniem rur nalezy skontrolowa¢ poprawnos¢ ich ulozenia. Nastgpnie doktadnie oczyscié
powierzchnie taczace a w szczegdlnosci elementy uszczelniajace w obrebie rowkéw. W celu zminimalizowania sit
potrzebnych do potaczenia elementéw, bosy koniec rury oraz wnetrze tacznika nalezy posmarowaé §rodkiem posli-
zgowym.

Laczenie rur powinno by¢ wykonywane centrycznie, w kierunku osi rury. Przy $rednicy do DN 200 mm,
rury oraz pozostale elementy moga by¢ faczone rgcznie. W przypadku taczenia elementéw innymi metodami, nalezy
unika¢ przyktadania sit punktowych do koncéwek rur poniewaz moze to prowadzi¢ do ich uszkodzenia.

Obsypke rurociggu nalezy przeprowadza¢ po obu stronach rurociagu jednoczesnie. Zaggszczanie powinno
by¢ wykonywane warstwami o grubosci nie przekraczajacej 15 cm. Ostatnia warstwa obsypki powinna konczy¢ si¢
30 cm nad wierzchotkiem rury. Szczegdlng uwage nalezy zwréci¢ na zageszczanie piasku w strefie wspierajacej
rurociag od spodu z powodu niebezpieczenstwa uniesienia rurociggu do gory.

W celu uzyskania koniecznego zaggszczenia gruntu nalezy utrzymywaé wykop w stanie odwodnionym. W
trakcie obsypywania rurociggu i zagg¢szczania gruntu nie mozna dopusci¢ do przemieszczen poziomych ani piono-
wych. Lekkie rury nalezy w trakcie zageszczania gruntu zabezpieczy¢ przed przemieszczeniem pionowym. W tym
celu nalezy jednocze$nie obsypywac i zaggszczaé grunt po obydwu stronach rurociagu, wzglednie obcigzac rurociag
materialem obsypki w sposéb odcinkowy. W strefie podsypki nalezy dokonywaé zageszczenia recznego wzglednie
uzywac lekkich zageszczarek wibracyjnych (maksymalny cig¢zar roboczy 0.3 kN) lub lekkich zageszczarek ptyto-
wych o dziataniu wstrzgsowym (maksymalny ci¢zar roboczy do 1 kN).

Zasypki wykopéw dokonywac po inwentaryzacji geodezyjnej kanalizacji sanitarnej
¢ Do wysokos$ci 30 cm nad rurociag zasypki dokona¢ piaskiem w nastepujacy sposob:
o ulozy¢ warstwe do wysokos$ci 1/3 rury i zagescic ja rgcznie
o nastepnie do wysokosci 30 cm ponad rur¢ zasypki dokonywaé warstwami co 10 cm i zageszczad
ja recznie.

e Pozostala cz¢s¢ wykopu zasypa¢ w drogach piaskiem, w terenach zielonych gruntem rodzimym, o ile grunt
ten nadaje si¢ do zageszczania. Wykop nalezy zasypywa¢ warstwami grubosci 30 cm i zageszcza¢ mecha-
nicznie. Pod jezdniami zgodnie z Dz. U. nr 43 z 1999 r. wskaznik zageszczenia gruntu winien wynosi¢ I =
1 a pod chodnikami I = 0,85 i by¢ potwierdzony przez jednostke geologiczng. Na odcinkach gdzie byt on
odwieziony na czasowa halde, grunt nalezy dowiez¢ z haldy. Do wykonania zasypki nalezy uzy¢ piasku
przewiezionego na plac budowy. Materialem zasypki powinien by¢ grunt nie skalisty, bez grud i kamieni,
mineralny, sypki, drobno lub gruboziarnisty wg PN-86/B-02480. Wskaznik zageszczenia nie powinien by¢
mniejszy 0,98.

Wypetnianie i zasypywanie wykopu powinno nastgpowaé warstwami o grubosci zapewniajacej z jednej
strony bezpieczenstwo samego rurociagu, z drugiej strony mozliwo$¢ odpowiedniego zageszczenia. Warstwa przy-
krywajaca, ktéra wystepuje od 0,3 do 1,0 m nad wierzchotkiem rury moze by¢ zaggszczana za pomoca $redniej
wielkosci zageszczarek wibracyjnych (maksymalny ci¢zar roboczy 0,6 kN) lub za pomoca ptytowych zageszczarek
wstrzasowych (ciezar roboczy do 3 kN}. Srednie lub cigzkie urzadzenia zageszczajace wolno stosowaé dopiero przy
przykryciu powyzej 1 m.

W miejscu lokalizacji studni, na dnie wykopu przygotowaé warstwe 10-15 cm podsypki piaskowej a na-
stepnie wypoziomowac. Kinete nalezy utozy¢ na przygotowanej podsypce oraz wypoziomowacé. Kinet¢ wyposazona
w kielichy i uszczelki nalezy potaczy¢ z bosymi koncami rur kanatowych. Rowek na uszczelke migdzy elementowa
nalezy doktadnie oczys$ci¢ a nastgpnie zamontowac uszczelke. Natozy¢ na kinete pier§cien dystansowy o odpowied-
niej wysokosci, pamigtajac, aby pier§cien naktada¢ kielichem do dotu oraz przy naktadaniu kolejnych pierécieni, o
zgraniu stopni lub wbudowanej drabinki. Montaz poszczegdlnych elementéw mozna wykona¢ recznie, bez pomocy
specjalistycznych narzedzi. Nalezy pamigta¢ o posmarowaniu uszczelek srodkiem §lizgowym. Wypelnienie wykopu
wokot studni powinno by¢ wykonane materialem sypkim w taki sposéb, aby zagwarantowaé staranne i réwnomier-
ne wypelnienie wszystkich wolnych przestrzeni po zewngtrznej stronie studni. Zageszczenie wokét studni winno
by¢ minimum 40 cm od jej $cianek. Stopien zgg¢szczenia DPr >= 97%. Zggszczenie wykonane rownomiernie war-
stwami co 20 -40 cm. Pozostate wskazéwki zgodnie z PNE 1610, PN-ENV 1046-2017 oraz instrukcja producenta.

Wykopy na czas realizacji kanalizacji nalezy zabezpieczy¢ poprzez ich ogrodzenie i oznakowanie zgodnie
z przepisami BHP.Po zakonczeniu dnia pracy otwarte wykopy nalezy zabezpieczy¢ barierkami ochronnymi. Po
zapadnig¢ciu zmroku wykopy w sasiedztwie przejazdéw i przej§¢ winny by¢ oSwietlone. W rejonie prowadzenia
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rob6t nie moga przebywaé osoby postronne a szczegdlnie dzieci. Nalezy zapewni¢ wjazdy na tereny gospodarstw
przez zastosowanie typowych mostéw przejazdowych. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy przy
robotach budowlano-montazowych okresla Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06-02-2003 (Dz.U. nr 47
poz. 401). Praca koparki w zblizeniu do napowietrznej linii energetycznej moze odbywac si¢ tylko po wylaczeniu
napigcia. Szczegdlna ostrozno$¢ zachowaé w przypadku rob6t wykonywanych w poblizu przewodéw energetycz-
nych.

Przed zasypaniem wykopdéw tak kanaly jak i studzienki muszg by¢ poddane prébie szczelno$ci na eksfiltra-
cje i infiltracje zgodnie z PN-EN 1620:2002. Po przeprowadzeniu préby szczelnodci nalezy wykona¢ inspekcje
utozonych kanatéw kamerg inspekcyjng samojezdna.

Przed przystapieniem do budowy nalezy wytyczy¢ projektowane budowle i osie rurociagdéw zlecajac to za-
danie uprawnionemu geodecie. Po zakonczeniu rob6t nalezy wykona¢ dokumentacje geodezyjna powykonawcza.

Wykopy pod rurociagi i obiekty kubaturowe wykona¢ sprz¢tem mechanicznym i rgcznie. W miejscach ko-
lizji z istniejagcym uzbrojeniem wykopy nalezy wykonaé tylko recznie. Podsypka i obsypka rurociggu oraz zasypka
powinna by¢ wykonana piaskiem. Urobek z wykopéw nalezy sktadowaé w wolnym pasie w bezposrednim sasiedz-
twie wykonywanych rob6t lub wywozi¢ do miejsca sktadowania okre§lonego przez wykonawce lub inwestora.

Po zamontowaniu podejs$¢ do projektowanych obiektéw kubaturowych nalezy je zabezpieczy¢, aby unie-
mozliwi¢ wprowadzenie do ulozonego rurociggu i w/w obiektéw piasku lub ziemi.

W przypadku wystapienia wod gruntowych w wykopach pod kanaty kanalizacyjne oraz obiekty kubaturo-
we -nie wolno dopusci¢ do gromadzenia si¢ wody w wykopie. Ze wzgledu na warunki gruntowo wodne oraz wysoki
poziom wody gruntowej, projektuje si¢ wykonanie w dnie wykopu jednostronnego odwodnienia drenazem @150
mm w obsypce zwirowej o odpowiedniej frakcji, a nastgpnie pompowanie wody ze zbiorczych tymczasowych stud-
ni drenazowych na dnie wykopu lub zastosowa¢ technologig igtofiltréw.

Miejsca wystgpowania skrzyzowan z istniejacym uzbrojeniem terenu pokazane zostaty na planie sytuacyj-
no-wysokosciowym oraz na profilach podtuznych projektowanych przewodow.

Na trasie projektowanych sieci wystapia skrzyzowania z nastgpujacym uzbrojeniem:

e 7z siecig wodociagowa;

z siecig energetyczng;

z siecig telekomunikacyjna;
z siecig elektroniczng;

z droga asfaltowa.

Lokalizacje wszystkich elementéw uzbrojenia podziemnego wystgpujacego w miejscach skrzyzowan nalezy
doktadnie ustali¢ wykonujac rgcznie wykopy kontrolne. Roboty w miejscach kolizji musza by¢ zgtoszone wczesniej
do administratora (wlasciciela) danego uzbrojenia i powinny by¢ prowadzone pod jego nadzorem.

Przewiduje si¢ wykonanie nastgpujacych zabezpieczen:

e  Wodociag
Prace ziemne w miejscach zblizen i skrzyzowan z siecia wodociggowa nalezy wykonywaé recznie. W przypadku
skrzyzowania nalezy wodociag zabezpieczy¢ rurg ochronng.

e Kable elektryczne
Roboty ziemne w miejscu zblizen i skrzyzowan nalezy wykonywa¢ recznie i pod nadzorem pracownika Zaktadu
Energetycznego. Kable nalezy zabezpieczy¢ dwudzielnymi rurami ochronnymi typu AROT

e Kable telekomunikacyjne
Prace ziemne w miejscach zblizen i skrzyzowan z urzadzeniami teletechnicznymi nalezy wykonywac recznie pod
nadzorem pracownika Wydzialu Liniowego. W miejscach skrzyzowan rurociaggéw z kablami teletechnicznymi
ziemnymi nalezy na kablu ziemnym zabudowac¢ rur¢ ochronng dwudzielng typu AROT

e Kable elektoniczne
Prace ziemne w miejscach zblizen i skrzyzowan z urzadzeniami elektronicznymi nalezy wykonywaé recznie pod
nadzorem pracownika Wydzialu Liniowego. W miejscach skrzyzowan rurociggéw z kablami teletechnicznymi
ziemnymi nalezy na kablu ziemnym zabudowac¢ rur¢ ochronng dwudzielng typu AROT.

Przejécie pod droga wykonane bgdzie metodg przewiertu kontrolowanego, przewody kanalizacji sanitarnej
PVC200 SN8, PVC160 SN8. Wszystkie roboty zwigzane z przedmiotowg inwestycja beda wykonane bez szkody
dla istniejacych drég oraz po zakonczeniu robdt naruszone drogi oraz pasy zieleni beda doprowadzone do witasci-
wego stanu poprzez odtworzenie, naprawieniu nawierzchni oraz terenu z nimi towarzyszacych.

W miejscach zblizen do drzew i krzewdw nalezy zastosowaé zabiegi pielegnacyjne, polegajace na:

e redukcja korony drzew stosownie do ubytku korzeni,

e prace ziemne w rejonie systemu korzeniowego wykonaé z duza starannoscig z zabezpieczeniem przed osu-

szaniem i obsypka ziemi,

e rany korzeniowe zabezpieczy¢ stosownymi srodkami,

Nie przewiduje si¢ wycinki drzew i krzewéw, w zwiazku z wykonaniem projektowanych sieci.

Roboty ziemne na terenie drogi gminnej wykonywane bgda w trakcie uzytkowania drogi przez mieszkan-
cOw. Konieczne jest utrzymanie stalej komunikacji zapewniajacej dojazd do posesji na terenie inwestycji dla prze-
jezdzajacych samochodéw, dlatego tez podczas prac nalezy opracowac projekt organizacji ruch z uwzglednieniem
objazdéw. Na wszystkich skrzyzowaniach z istniejacymi doj$ciami do budynkéw nalezy, na czas prowadzenia ro-
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bét, utozy¢ ktadki dla pieszych. Ktadki powinny mie¢ szeroko$¢ minimum 80cm (przy ruchu jednokierunkowym)
oraz by¢ wyposazone w barierki ochronne o wysoko$ci 110cm. Przej$cia powinny by¢ dobrze o§wietlone w nocy.
Catly plac budowy projektowanych sieci powinien by¢ zabezpieczony i oznakowany zaréwno dla ruchu kolowego
jak i pieszego.

Prace nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami, warunkami BHP oraz normami, szczeg6lnie z:

e PN-81/B-03020 — Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli

e PN-EN 1610 - ,.Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych”,

e PN-EN 476 —,,Wymagania og6lne dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizacji grawita-
cyjnej”,

PN-EN 752-1 — ,,Zewng¢trzne systemy kanalizacyjne — pojecia ogélne i definicje”,

PN-EN 752-2 — ,, Zewngtrzne systemy kanalizacyjne — wymagania”,

PN-EN 752-3 — ,Zewng¢trzne systemy kanalizacyjne — planowanie”,

PN-EN 752-7 — ,, Zewngtrzne systemy kanalizacyjne” Cze¢$¢ 7: Eksploatacja i uzytkowanie,
PN-B-10736:1999 Roboty ziemne Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych i kanalizacyjnych Wa-
runki techniczne wykonania

e PN-EN 13508-2 - System kodowania inspekcji wizualnej, grafika odcinkéw, wykresy spadkéw oraz foto-

raporty ze zdjeciami newralgicznych punktow.

Wykonawca przed przystapieniem do prac zobowigzany jest do zapoznania si¢ z uzgodnieniami i z uwagami w
nich zawartymi. W przypadku skrzyzowania z wodociggami, istniejace rurociagi zabezpieczy¢ przez podwieszenie i
zabezpieczenie ztaczy (szczeg6lnie w przypadku rur PVC na uszczelke).W przypadku skrzyzowan z kablami ener-
getycznymi i teletechnicznymi nalezy wykona¢ zabezpieczenie przez zatozenie na kable rur ochronnych typu
AROT. Przed przystapieniem do prac nalezy wykona¢ sondy poprzeczne celem zlokalizowania urzadzen energe-
tycznych i teletechnicznych.

Prace ziemne w poblizu i przy skrzyzowaniu nalezy wykonywac recznie i pod nadzorem wlasciciela tych urza-
dzen. Wszystkie napotkane, niezainwentaryzowane sieci i przylacza traktowa¢ jako czynne, powiadamiajac o ich
odkryciu ewentualnych uzytkownikéw i uzgadniajac z nimi spos6b zabezpieczenia lub likwidacji.

Podczas prowadzonych rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ szczeg6lng uwage przy zblizeniu wykonywanej sieci i
przylacza z uzbrojeniem podziemnym, roboty w obrebie istniejacego uzbrojenia nalezy wykonac recznie.

W przypadku rozbieznosci posadowienia rzednych istniejacego uzbrojenia podziemnego od zatozonych w pro-
jekcie budowlanym nalezy dalszy sposéb prowadzenia prac ziemnych ustali¢ z inspektorem nadzoru lub projektan-
tem.

Dopuszcza si¢ mozliwo$¢ zastosowania urzadzen i materialdéw zamiennych o parametrach technicznych zgod-
nych z urzadzeniami i materialami okreslonymi w projekcie budowlanym.

Po zakonczeniu rob6t montazowych i ziemnych teren doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

Projektant nie ponosi odpowiedzialnosci za kolizje powstale z uzbrojeniem podziemnym nienaniesionym (niezin-
wentaryzowanym) na planie sytuacyjno- wysoko§ciowym, w przypadku natrafienia na nie zinwentaryzowane uzbro-
jenie podziemne nalezy traktowac¢ jako czynne, powiadomi¢ inspektora nadzoru, odkopane urzadzenie zabezpie-
czy¢. Wszelkie zmiany i odst¢pstwa od projektu dokonane w trakcie budowy wymagaja zgody i akceptacji projek-
tanta przed ich wykonaniem.

Roboty instalacyjne wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania sieci i instalacji wewn¢trznych
wydanych przez ,,COBRTI INSTAL”

Dobrane w projekcie urzgdzenia i materiaty ze wskazaniem konkretnych producentéw zostaly przyjete celem
rzetelnego opracowania projektu, umozliwiajac jego jednoznaczne odczytanie . Zgodnie z rozporzadzeniem ministra
infrastruktury z dnia 03.07.2003r w sprawie szczegdlowego zakresu i formy projektu budowlanego Dz.U.nr 120
poz. 1133. ,,Celem nie jest wyeliminowanie konkurencji”’ , mozliwe jest przyjecie innych materiatéw i urzadzen niz
zaprojektowane pod warunkiem iz zastosowane materialy i urzadzenia beda mialy parametry takie jak przyjete w
obliczeniach lub pokazane na rysunkach. Zastosowane materialy i urzadzenia musza mie¢ aktualne certyfikaty i
aprobaty techniczne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania og6lne".
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1 Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ sprawdzenia wszystkich uzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustali¢ recepturg.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z czgstotliwoscia
okres$lona w niniejszej SST i zaakceptowang przez Inspektora nadzoru .

W szczeg6lnosei kontrola powinna obejmowac:
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- sprawdzenie rzednych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw
wysokosciowych z doktadnosciag do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopdéw przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szerokos$ci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa tras i rzgdnych posadowienia urzadzen
- sprawdzenie prawidlowos$ci utozenia przewodéw,

- sprawdzenie prawidlowos$ci uszczelniania przewodow,

- badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rz¢dnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej
niz+ 5 cm,

- odchylenie wymiar6w w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,
- odchylenie grubo$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,
- odchylenie szerokos$ci warstwy podloza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania ogélne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru ,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem okres$lonych tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe sieci i przylaczy,

- zasypanie i zaggszczenie wykopu.
Odbidr robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogdlnego postgpu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne" .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
- oznakowanie robot,

- dostaw¢ materiatow,

- wykonanie rob6t przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV,

- umocnienie $cian wykopow,

- odwodnienie wykopu,

- przygotowanie podtoza

- ulozenie przewodéw kanalizacyjnych ,

- zasypanie i zaggszczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.
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- przeprowadzenie badania poprawno§$ci ulozenia rurociggdéw kanalizacyjnych z zastosowaniem kamery inspekcyj-
nej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepisow zwigzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-03.00.00 KANALIZACJA SANITARNA TLOCZNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
budowy dla zadania: ,, Budowa sieci kanalizacji sanitarnej tlocznej w miejscowosci Lgki Bratianskie na dziatkach
nr 18/26, 166, 167/23, 167/26, 167/33, 169/5, 169/11, 169/12, 170, 171, 172, 174/1, 176/3, 176/14, 177/1, 177/2,
178, 179, 180/1, 180/12, 180/8, 18079, 181, 182/1, 183/1, 184, 185, 186, 189/1, 189/2, 190/2, 191/2, 191/18, 192/2,
19672, 196/4, 197, 198/1, 198/5, 198/6, 199/2, 245, 1062/2, 1067, 1091, 1097, obreb nr 0002 Bratian, jednostka
ewidencyjna 281205_2, oraz wilgczenie si¢ do sieci miejskiej na dziatkach 1, 5, 12,16, obreb nr 0004 N.M.L. jed-
nostka ewidencyjna 281201_1".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Kanalizacja sanitarna tloczna - sie¢ kanalizacyjna zewngetrzna stuzaca do ci$nieniowego transportu $ciekéw
komunalnych.

1.3.2. Przykanalik - kanat przeznaczony do potaczenia instalacji wewnetrznej z siecig kanalizacji sanitarnej.
1. 3.3. Wiaz kanalowy - element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
zbiornika, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.3.4. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzelazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.
1.3.5. Rura ochronna - rura stalowa dla zabezpieczenia rurociag technologiczny przy skrzyzowaniu z droga.

1.3.6. Podpory §lizgowe - podparcia rurociggu technologicznego w rurze ochronne;.
1.3.7. Odbiory

1.3.7.1. Odbior techniczny cze$ciowy - odbidr techniczny robét zanikajacych przed catkowitym zakonczeniem
budowy przewodu, tj.: podtoza, odcinka przewodu przed badaniami jego szczelnosci, obiektéw budowlanych na
przewodzie, szczelno$ci odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypki utozonego odcinka przewodu

1.3.7.2. Odbiér techniczny koncowy - odbiér techniczny catkowitego przewodu po zakonczeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odbidr techniczny odcinka przewodu w przypadku gdy moze on by¢
wczesniej oddany do eksploatacji

1.3.7.3. Srednica obliczeniowa przewodu dn - wielko$¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diugosci
odcinkéw przewodu i odpowiadajacych im $rednic przez catkowita dtugo$¢ przewodu, w metrach

1.3.8. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. ""Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST "Wymagania ogélne".
Dopuszcza si¢ mozliwo$¢ zastosowania w budynku urzadzen i materialéw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urzadzeniami i materiatami okre§lonymi w projekcie budowlanym.
3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania kanalizacji
Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepuja-
cego sprzetu:
- koparek przedsigbiernych,
- spycharek kotowych lub gasienicowych,
- sprz¢tu do zageszczania gruntu,
4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania ogélne".

4. 2. Transport rur

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposéb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomej wzdluz $rodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wptywem sit bezwtadno-
$ci wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktére nie spowoduja segregacji
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obniZzenia temperatury przekraczajacej granice
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu, w sposéb zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instalacyjne
wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robdt wydanymi przez ,,COBRTI INSTAL”.

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomoca kotkow
osiowych, kotkéw §wiadkéw 1 kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej iloSci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi spraw-
dzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty montazowe

Zakres projektowane;j sieci 1 przytaczy kanalizacji sanitarnej ttocznej w miejscowosci Laki Bratianskie.
Odcinki sieci kanalizacji ttocznej:

e Rura cisnieniowa PE100 RC SDR 17 PN10 DN 90x5.,4 -173,50mb
e Rura cisnieniowa PE100 RC SDR 17 PN10 DN 63x3,8 -55,00mb
e Rura cisnieniowa PE100 RC SDR 17 PN10 DN 40x2.,4 -18,50mb
Razem: -247,00mb

® Przepompownia sieciowa 2 szt.

e  Przepompownie przydomowe 5 szt.
e  Studnia pomiarowa ttoczna Iszt.

e  Studnie rozprezne 3 szt.
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Kanalizacje sanitarng ttoczng wykona¢ z rur PERC DN 40 63 i 90 SDR 17, PN10. Rura ta wykonana jako tréj-
warstwowa z polietylenu PE 100 RC materiatu posiadajacego udokumentowana wysoka odpornos¢ na powolny
wzrost peknigc i obcigzen punktowych.

Rury i ksztattki musza bezwzglednie posiadac:

e Aprobate Techniczng ITB.

Do kazdej partii dostarczonych rur bezwzglgednie wymagane bedzie dostarczenie §wiadectwa odbioru 3.1 (wg
normy PN-EN-10204:2006) zawierajacego wyniki badan kontroli odbiorczej nastgpujacych parametréw:

Masowego wskaznika szybkosci ptynigcia (MFR) 190°C/5kg 0,2+0,3 g/10min.

Czasu indukcji utleniania 210°C >45min.

Gestos¢ tworzywa >955 kg/m3.

Materiat na rury powinien spelnia¢ wymogi testéw karbu, punktowego obcigzenia wg dr Hessela (test kuli)
oraz testu FNCT (Full Notch Creep Test).

Rura kanalizacji sanitarnej ttocznej powinna by¢ produkowana metoda wspétwytlaczania, z warstwa Srodkowa
barwy czarnej, stanowigca nie mniej niz 40% catkowitej grubosci §cianki rury, oraz warstwg wewnetrzng i ze-
wnetrzng barwy niebieskiej. Zaréwno warstwa zewnetrzna jak i wewnetrzna niebieska powinna stanowi¢ nie mniej
niz 25% catkowitej grubosci $cianki rury.

Przyjete zalozenia do oszacowania ilo$ci §ciekéw w miejscowos$ci Laki Bratianskie. Przepompownia nr 1.
Przyjete warto$ci wynosza:

® ilo$¢ mieszkancéw 88MKk ( 22 budynkdw)

e ilo$¢ mieszkancéw w przysziosci 40MK (10 budynkéw)

e ilos¢ Sciekéw w przeliczeniu na jednego mieszkanca - 150 dm3/Mk*d ;

e  wspdiczynnik nieréwnomierno$ci dobowej dla mieszkanca - Nd=1,5,

e  wspdtczynnik nieréwnomierno$ci godzinowej - Nh= 2,55.

Obliczenie iloéci $ciekéw dla mieszkancow
Qd, = 128Mk-0,15m3/d = 19,2m3/d
Qdpax =19,2:1,5 =28,8m3/d
Qh, =28,8:24"1=1,35m3/h
Qhpar =1,35:2,5 =3,37m3/h = 0,936dm3 /s

Uwzglednione warto$ci przedstawiono w tabeli nr 1

Wies Liczba miesz- Qdsr Nd Qdmax Nd Qhsr | Nd Qhmax Qhmax
kancéw m3/d m3/d m3/h dm3/s

Laki Brat. | 128 19,2 1,5 28,8 24-1 | 135 |25 3,37 0,936

Obliczenie wymaganej wydajnos$ci przepompowni $ciekéw

Zatozono:

o= 20% warunek zabezpieczajacy komorg czerpng przed przepetnieniem $ciekami
Qhmax = 3,37m3/h = 0,963dm3/s
Otrzymano:
Wymagana wydajno$¢ przepompowni §ciekow:
Qpywym = 1,2+ 3,37 =4,05 m3/h
Przyjeto:
Qpywym = 4,05 m3/h = 1,125 dm3/s
Przyjete zalozenia do oszacowania ilosci §ciekéw w miejscowos$ci Laki Bratianskie. Przepompownia nr 2.
Przyjete warto§ci wynosza:

e [lo$¢ mieszkancoéw 56Mk ( 14 budynkdéw)

e Tlo$¢ mieszkancéw w przysztosci S6MK (14 budynkéw)

o ilos¢ Sciekéw w przeliczeniu na jednego mieszkanca - 150 dm3/Mk*d ;

e  wspodiczynnik nieréwnomiernosci dobowej dla mieszkanca - Nd=1,5,

e  wspodiczynnik nieréwnomierno$ci godzinowej - Nh= 2,55.
Obliczenie ilosci $ciekéw dla mieszkancow

Qd, = 112Mk - 0,15m3/d = 16,8m3/d
Qd oy = 16,8:1,5 = 25,2m3/d
Qh, =25,2:24"1=1,19m3/h
Qhyox = 1,19-2,5 =2,98m3/h = 0,827dm3/s

Uwzglednione wartoS$ci przedstawiono w tabeli nr 2

Wies Liczba miesz- Qdsr Nd Qdmax Nd Qhsr | Nd Qhmax Qhmax
kancow m3/d m3/d m3/h dm3/s
Faki Brat. | 112 16,8 1,5 25,2 24-1 | 1,19 |25 2,98 0,827

Obliczenie wymaganej wydajnos$ci przepompowni $ciekéw

Zatozono:

o= 20% warunek zabezpieczajacy komorg czerpna przed przepetnieniem $ciekami

Qbmax = 2,98m3/h = 0,827dm3/s
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Otrzymano:
Wymagana wydajno$¢ przepompowni §ciekéw:
QPWym = 132 ) 2,98 = 3,58 m3/h

Przyjeto:

QPwym = 3,58 m3/h = 0,994 dm3/s

Przyjete zalozenia do oszacowania ilosci §ciekéw dla jednego budynku mieszkalnego.Przydomowa przepompownia

Sciekdéw

Przyjete warto$ci wynosza:

ilo§¢ mieszkancéw 4Mk

ilos¢ $ciekdw w przeliczeniu na jednego mieszkanca - 150 dm3/Mk*d ;
wspotczynnik nieréwnomiernosci dobowej dla mieszkanca - Nd=1,5,
wspotczynnik nieréwnomiernosci godzinowej - Nh= 2,55.

Obliczenie ilosci $ciekow dla mieszkancéw

Qd,, = 4Mk-0,15m3/d = 0,6m3/d
Qdmax = 0:6 ) 1;5 = 0,9m3/d
Qh, =0,9-24"1 = 0,038m3/h
Qhpar = 0,038-2,5 = 0,095m3/h = 0,026dm3 /s

Uwzglednione wartos$ci przedstawiono w tabeli nr 3

Wies Liczba miesz- | Qdsr Nd | Qdmax Nd Qhsr Nd Qhmax Qhmax
kancow m3/d m3/d m3/d dm3/s

Laki brat 4 0,6 1,5 |09 24-1 0,038 2,5 0,095 0,026

Obliczenie wymaganej wydajnos$ci przepompowni $ciekéw

Zalozono:

o= 20% warunek zabezpieczajacy komorg czerpng przed przepetnieniem $ciekami
Qhmax = 0,095m3/h = 0,026dm3/s
Otrzymano:
Wymagana wydajno$¢ przepompowni §ciekow:
Qpyym = 1,2+ 0,095 = 0,114 m3/h
Przyjeto:
Qpwym = 0,114 m3/h = 0,032 dm3/s
Przepompownie sieciowe dwupompowe w miejscowo$ci Laki Bratianskie
I. WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI DWUPOMPOWE]J MA ZAWIERAC:
Przepompownia P1 L3ki Bratianskie:
Parametry pomp:
e Qp=4,01Us
e H=79m
Wysoko$¢ geometryczna Hg = 6,1 m
e Hstrl=13m
Straty rurociagu policzono dla rury PEHD PN10 90 x 5,4
Dtugos$¢ rurociagu tlocznego L = 105 m
e Hwyp=0,5m
1. Pompy produkcji GRUNDFOS z wirnikami Vortex o swobodnym przelocie minimum 76 — 80 mm
(typ pompy wg tabeli) - szt. 2

2. Zbiornik (wymiary wg tabeli) wykonany z polimerobetonu
Grubos¢ $cianek zbiornika ma wynosi¢ :

e dla DN1500 mm - nie mniej niz 50 mm,
Komorg studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu. Standardowa wysoko$¢ komory
wynosi 3 m (monolit). Dla zmniejszenia jej wysoko$ci rura moze by¢ przycinana. Dla uzyskania wigkszej wysoko-
Sci komory rury sa laczone przy uzyciu kleju epoksydowego. Systemowe zbiorniki przepompowni wykonane z
nienasyconej zywicy poliestrowej, bez cementu i wody. Zastosowany material to polimerobeton (skrét PRC od
»polyeser resin concrete”). Bardzo dobra przyczepno$¢ zywicy do kruszyw daje wewnetrzne polaczenie i pozwala
uzyska¢ wysoka wytrzymatos$¢ na $ciskanie i zginanie przy matych grubo$ciach $cianek i tym samym zredukowa-
nym ci¢zarze elementéw. Przeklada si¢ to na mniejsze koszty transportu oraz montazu. Dzigki zastosowanym su-
rowcom do produkcji polimerobetonu, wyroby te sa odporne na agresywne grunty, $cieki oraz gazy i tym samym
nie ulegaja korozji, pod wptywem kwasu siarkowego, powstalego w procesach biodegradacji i nadzwyczaj czesto
wystepujacego w kanalach i zbiornikach $ciekowych.
WYMAGANE PARAMETRY:

e  Ciezar whasciwy [p] 2300 kg/m3

e  Modut sprezystosci przy $ciskaniu [Ec] 28 000 MPa

e  Wytrzymatos$¢ na rozciaganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 MPa

e  Wytrzymatos$¢ na $ciskanie [fc] min. 90 MPa
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Scieralno$é max. = 0,5 mm

Chropowatos¢ $cian [k] max. = 0,1 mm

Wspétczynnik liniowej rozszerzalnosci cieplnej [aTx10-6] 15 [1/°C]
Wspétczynnik Poissona [v] 0,23

Nasigkliwo$¢ wodg nw 0,05%

Odporno$¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10

Wyposazenie zbiornika:

podest obstugowy - stal nierdzewna

drabinka ztazowa z stopniami azurowymi antyposlizgowymi - stal nierdzewna

porgcz ztazowa montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie zbiornika — stal nierdzewna
wlaz wejsciowy kopertowy - stal nierdzewna

belka wsporcza — stal nierdzewna

prowadnice - stal nierdzewna

fancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal nierdzewna

zasuwy z klinem gumowanym zeliwne DN8O + przedtuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewne;j
szt. 2, ktérych zamykanie i otwieranie jest wyprowadzone po otwarciu wlazu w §wietle jego otworu (wy-
Iacznie obstuga z poziomu terenu)

zawory zwrotne kulowe kolanowy DN8O szt. 2 — zeliwo

obieg ptuczacy stal nierdzewna + przedtuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewnej szt. 1 (wylacz-
nie obstuga z poziomu terenu) wraz z zasuwa z klinem gumowanym zeliwna DN 50 dla zbiornikéw >
1500, ktérego zamykanie i otwieranie jest wyprowadzone po otwarciu wlazu w §wietle jego otworu
polaczenie pionéw ttocznych ksztattkami niskooporowymi (tréjnik orfowy) — nie dopuszcza si¢ zastosowa-
nia potaczen spawanych pod katem prostym

spawanie rurociggéw ttocznych nalezy wykona¢ w minimum 70% metoda orbitalng potwierdzong wydru-
kiem spawu w podwdjnej ostonie argonu — system ten zapewnia najwyzsza jako$¢ wykonanego potaczenia
przewody ttoczne - stal nierdzewna

polaczenia kolnierzowe nierdzewne

elementy zlgczne - stal nierdzewna

nasada T-52 z pokrywa - 1 szt.

uklad ttoczny z stali nierdzewnej wyprowadzony na zewnatrz zbiornika wymaga zastosowania uszczel-
nienia fancuchowego lub potaczenie z rurociggiem PEHD tlocznym wewnatrz zbiornika za pomocg ztgczki
STAL/PE

wspornik, obcigznik regulatoréw ptywakowych

kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdzewna/PCV — szt. 1 (nawiewny)

kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem— stal nierdzewna/PCV szt.1 (wywiewny)

Rozdzielnia Sterowania Pomp — wyposazenie i funkcje rozdzielnicy elektryczne;j:
Obudowa szafy sterowniczej:

wykonana z poliestru wzmocnionego poliwgglanem GRP o stopniu ochrony min. IP 65, wspéiczynniku
udarowos$ci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR

wyposazona w drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego, na ktérych sg zainstalowane (na sitodruku obra-
zu pompowni): kontrolki: poprawno$ci zasilania, awarii ogélnej, awarii pompy nr 1, awarii pompy nr 2,
pracy pompy nr 1, pracy pompy nr 2; wytacznik gtéwny zasilania, przetacznik trybu pracy pompowni
(Reczna — 0 — Automatyczna); przyciski Startu i Stopu pompy w trybie pracy recznej; stacyjka z kluczem
wymiarach: 800(wysokos¢)x600(szerokos¢)x300(giebokosé)

wyposazona w plyt¢ montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm

wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych

posadzona na cokole plastikowym, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich kabli (np. zasilajacych,
od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci demontazu obudowy szafy
sterowniczej

Urzadzenia elektryczne:

modut telemetryczny GSM/GPRS/EDGE z wyS$wietlaczem LCD i klawiaturg posiadajacy co najmniej wy-
posazenie i mozliwos$ci wymienione w podpunkcie e)

czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

uktad grzejny SOW wraz z elektronicznym termostatem

czteropolowe zabezpieczenie przeciwprzepigciowe klasy C

przetwornik pradowy do monitorowania pradu pompy

wylacznik réznicowo-pradowy czteropolowy

wylacznik gtéwny sie¢-agregat

gniazdo agregatu 5P w zabudowie tablicowe;j

gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowym wylacznikiem nadmiarowo-pradowym klasy B10
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wylacznik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przecigzeniem i zanikiem napigcia na do-
wolnej fazie zasilajacej

stycznik dla kazdej pompy

jednopolowy wylacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akumulatoréw

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejSciami dla zasilania sygnatu dzwigkowego i optycznego
przetacznik trybu pracy (Reczna — 0 — Automatyczna)

wylacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

hermetyczny wylacznik krancowy otwarcia wtazu przepompowni i komory pomiarowe;j

stacyjka umozliwiajaca rozbrojenia obiektu

sonda hydrostatyczna z wyjs$ciem pradowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H20 wraz z dwoma ptywakami
(suchobieg i poziom alarmowy) oraz z fancuchem ze stali nierdzewnej

antena typu YAGI dla sygnalu GPRS modutu telemetrycznego (w przypadku wysokiego poziomu mocy
sygnatu GSM wystarczy zastosowanie anteny typu Telesat2 — z montazem na obudowie szafy sterowni-
czej)

Oswietlenie wewnetrzne szafy

Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodza nastgpujace sygnaty (UWAGA!!! -
wszystkie sygnaty binarne maja by¢ wyprowadzone z przekaznikéw pomocniczych):

Wejscia (24VDC):
o tryb pracy (Reczny/Automatyczny)
zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidlowe)
potwierdzenie pracy pompy nr 1
potwierdzenie pracy pompy nr 2
awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wylacznika silnikowego
awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wylgcznika silnikowego
kontrola otwarcia drzwi i wlazu pompowni
kontrola ptywaka suchobiegu
kontrola ptywaka alarmowego — przelania
o kontrola rozbrojenia stacyjki
wejsécia analogowe (4...20mA):
o sygnatl z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA
o sygnal z przektadnikéw pradowych (4...20mA)
Wyjscia (zalaczanie przekaznikéw napigciem 24VDC):
o zalaczanie pompy nr 1
zalaczenie pompy nr 2
zalgczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
zalaczenie rewersyjne pompy nr 1
zalaczenie rewersyjne pompy nr 2
o zalaczenie wyj$cia wltamania — do podiaczenia niezaleznej centralki alarmowe;j

O 0O O O O O O O

O O O O

Rozdzielnia Sterowania Pomp powinna zapewniac:

naprzemienng prac¢ pomp

automatyczne przetaczenie pomp w chwili wystapienia awarii lub braku potwierdzenia pracy

kontrole termikéw pompy i wylacznikéw silnikowych

funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekdw ponizej poziomu suchobiegu — tylko dla pracy
recznej

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnat z dwéch ptywakow

Wytyczne odno$nie wyposazenia i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS/EDGE :

Wyposazenie:

o sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-odbiorczym
GPRS/GSM/EDGE zapewniajacy dwukierunkowa wymiang danych

o zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace w bezposrednim
o$wietleniu promieniami stonecznymi

o 16 wejs¢ binarnych

o 12 wyj$¢ binarnych

o 1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do podiaczenia sondy hydrostatyczne;j
na podstawie, ktérej uruchamiane sg pompy

o 2 wejscia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do podiaczenia przektadnikéw prado-
wych

o 1 wejScie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — rezerwa lub do podiaczenia przepty-
womierza

o 1 wejScie analogowe 0...10V — jako rezerwa
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komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokotu MODBUS RTU/ASCII w try-
bie MASTER lub SLAVE
wejscia licznikowe
kontrolki:
=  zasilania sterownika
=  poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody
=  poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
® nie zalogowany
e zalogowany
= poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
e logowanie do sieci GPRS
® poprawnie zalogowany do sieci GPRS
e  brak lub zablokowana karta SIM
= aktywnoSci portu szeregowego sterownika
stopief ochrony IP40
temperatura pracy: -20o C...500 C
wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
modut GSM/GPRS/EDGE
napigcie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewnatrz sterownika

e  Mozliwosci:

)

wysylanie zdarzeniowe petnego stanu wejs¢ i wyjs¢ (binarnych i analogowych) modutu teleme-
trycznego do stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSM w wydzielo-
nej sieci APN
wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw alarmo-
wych na obiekcie
sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakéw i sondy hy-
drostatycznej i na podstawie rozkazéw przesylanych ze Stacji Dyspozytorskiej przez operatora
(START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy rownolegtej)
sterowanie praca obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego ze stacji ope-
ratorskiej
podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dzialaniu i stanie przepompowni:

=  brak karty SIM

= poprawnos¢ PIN karty SIM

=  bledny PIN karty SIM

= zalogowanie do sieci GSM

= zalogowanie do sieci GPRS

=  wejscia i wyjscia sterownika

=  aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku
nastawiony poziom zalgczenia pomp
nastawiony poziom wylaczenia pomp
nastawiony poziom dotagczenia drugiej pompy
liczba zalaczen kazdej z pomp
liczba godzin pracy kazdej z pomp
prad pobierany przez pompy
poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach

® zmiana podstawowych parametrOw pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacji (wpisanie kodu)

operatora:
o poziomu zalaczenia pomp
o poziomu wylaczenia pomp
o poziomu dotgczenia drugiej pompy
o zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej
o zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego

e prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezacych awariach:

)

O O O O O O

kazdej z pomp

zasilania

wystapieniu poziomu suchobiegu
wystapieniu poziomu przelewu
btednym podtaczeniu ptywakéw
sondy hydrostatycznej

wlamaniu
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® naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
e automatyczne przetaczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy z mozliwoscia
wylaczenia opcji
¢ blokada zatagczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje czestotliwo$¢ zala-
czen pomp, funkcja z mozliwoséciag wylaczenia
e 7zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
e 7zliczanie liczby zalaczen kazdej z pomp
e pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in.:
o pobieranej mocy
o zuzytej energii
o napigcia na poszczeg6lnych fazach
e mozliwo$¢ podiaczenia sygnatu wltamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki alarmowe;j
Szafy sterownicze maja posiadac:
e  Certyfikat Badania Typu UE okreslony w PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie
dyrektywy kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE — EMC.
o  Certyfikat Zgodnos$ci okreslony w PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dy-

rektywy niskonapigciowej 2014/35/UE — LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktérych bedzie aktywna ustuga
pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni $ciekow wraz z szafami
sterowniczymi zawierajagcymi oprogramowanie istniejagcego systemem monitoringu musi posiada¢ niepubliczng sie¢
APN dla potrzeb systemu monitoringu. Dostawe niniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostawca systemu
monitoringu.

PARAMETRY POMP I ZBIORNIKA:

Zbiornik przepompowni .
Lp. z polimerobetonu [wymiary mm] Pompy zatapialne
P1 Laki 1500 x 6900 SEV.80.80.13.4.50D
Bratianskie przewody ttoczne DN80 o mocy elektrycznej 1,3 kW

Nowo budowane sieciowe przepompownie SciekOw opisane w projekcie budowlanym oraz w SIWZ maja
by¢ objete rozbudowa istniejacego systemu wizualizacji i monitoringu w oparciu o pakietowa transmisj¢ danych
GPRS, ktdry jest zainstalowany i funkcjonuje w ZUK Nowe Miasto Lubawskie. Oprogramowanie nowych prze-
pompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejagcym systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy
zrealizowa¢ poprzez naniesienie nowych przepompowni §ciekéw na istniejagcej mapie synoptycznej w Stacji Dyspo-
zytorskiej mieszczacej si¢ w siedzibie eksploatatora gminnych sieci kanalizacyjnych. Jednocze$nie Zamawiajacy
zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy system sterowania i monitoringu w oparciu o pakietowg transmisj¢ danych
GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza si¢ rowniez mozliwosci wspétdziatania dwoch czy wigcej
odmiennych systemOw sterowania i monitoringu z uwagi na koszty przysztej eksploatacji przepompowni siecio-
wych.

II. WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI DWUPOMPOWEJ - P2 L.gki Bratianskie:
Parametry pomp:

e Qp=4,01Us

e H=71m

o  Wysokos¢ geometryczna Hg = 5,5 m

e Hstrl=1,1m

e  Straty rurociggu policzono dla rury PEHD PN10 90 x 5,4
e  Dtugos¢ rurociagu ttocznego L = 85 m

e Hwyp=0,5m
Pompy produkcji GRUNDFOS z wirnikami Vortex o swobodnym przelocie minimum 76 — 80 mm (typy pomp wg
tabeli) - szt. 2
Zbiornik (wymiary wg tabeli) wykonany z polimerobetonu .Grubo$¢ $cianek zbiornika ma wynosi¢ :

e dla DN1500 mm - nie mniej niz 50 mm,

Komorg studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu. Standardowa wyso-
ko$¢ komory wynosi 3 m (monolit). Dla zmniejszenia jej wysokosci rura moze by¢ przycinana. Rury komory taczo-
ne przy uzyciu kleju epoksydowego. Systemowe zbiorniki przepompowni wykonane z nienasyconej zywicy polie-
strowej, bez cementu i wody. Zastosowany material to polimerobeton (skr6t PRC od ,,polyeser resin concrete”).
Bardzo dobra przyczepno$¢ zywicy do kruszyw daje wewnetrzne polaczenie i pozwala uzyska¢ wysoka wytrzyma-
1o$¢ na Sciskanie i zginanie przy matych grubosciach $cianek i tym samym zredukowanym ci¢zarze elementéw.
Przektada si¢ to na mniejsze koszty transportu oraz montazu. Dzigki zastosowanym surowcom do produkcji polime-
robetonu, wyroby te sa odporne na agresywne grunty, $cieki oraz gazy i tym samym nie ulegajg korozji, pod wpty-
wem kwasu siarkowego, powstalego w procesach biodegradacji i nadzwyczaj czesto wystepujacego w kanatach i
zbiornikach Sciekowych.

WYMAGANE PARAMETRY:
e  Cigzar whasciwy [p] 2300 kg/m3
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Modut sprezystosci przy Sciskaniu [Ec] 28 000 MPa

Wytrzymatos$¢ na rozciaganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 MPa
Wytrzymatos$¢ na $ciskanie [fc] min. 90 MPa

Scieralno$é max. = 0,5 mm

Chropowato$¢ $cian [k] max. = 0,1 mm

Wspétczynnik liniowej rozszerzalnosci cieplnej [aTx10-6] 15 [1/°C]
Wspétczynnik Poissona [v] 0,23

Nasigkliwo$¢ woda nw 0,05%

Odporno$¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10

Wyposazenie zbiornika ma zawierac:

podest obstugowy - stal nierdzewna

drabinka ztazowa z stopniami azurowymi antyposlizgowymi - stal nierdzewna

porecz ztazowa montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie zbiornika — stal nierdzewna
wlaz wejsciowy kopertowy - stal nierdzewna

belka wsporcza — stal nierdzewna

prowadnice - stal nierdzewna

tancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal nierdzewna

zasuwy z klinem gumowanym zeliwne DN8O0 + przediuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewne;j
szt. 2, ktérych zamykanie i otwieranie jest wyprowadzone po otwarciu wlazu w §wietle jego otworu (wy-
Iacznie obstuga z poziomu terenu)

zawory zwrotne kulowe kolanowy DN8O szt. 2 — zeliwo

obieg pluczacy stal nierdzewna + przedtuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewnej szt. 1 (wylacz-
nie obsluga z poziomu terenu) wraz z zasuwa z klinem gumowanym zeliwna DN 50 dla zbiornikéw >
1500, ktérego zamykanie i otwieranie jest wyprowadzone po otwarciu wlazu w §wietle jego otworu
polaczenie pionéw ttocznych ksztattkami niskooporowymi (tréjnik orfowy) — nie dopuszcza si¢ zastosowa-
nia potaczen spawanych pod katem prostym

spawanie rurociggéw ttocznych nalezy wykona¢ w minimum 70% metoda orbitalng potwierdzong wydru-
kiem spawu w podwdjnej ostonie argonu — system ten zapewnia najwyzsza jako$¢ wykonanego potaczenia
przewody ttoczne - stal nierdzewna

polaczenia kotnierzowe nierdzewne

elementy zlgczne - stal nierdzewna

nasada T-52 z pokrywa - 1 szt.

uktad ttoczny z stali nierdzewnej wyprowadzony na zewnatrz zbiornika wymaga zastosowania uszczel-
nienia tancuchowego lub potaczenie z rurociagiem PEHD tlocznym wewnatrz zbiornika za pomocg ztaczki
STAL/PE

wspornik, obcigznik regulatoréw ptywakowych

kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdzewna/PCV — szt. 1 (nawiewny)

kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem— stal nierdzewna/PCV szt.1 (wywiewny)

Rozdzielnia Sterowania Pomp — wyposazenie i funkcje rozdzielnicy elektryczne;j:

Obudowa szafy sterowniczej:

o wykonana z poliestru wzmocnionego poliweglanem GRP o stopniu ochrony min. IP 65, wspét-

czynniku udarowo$ci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR

o wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego, na ktérych sg zainstalowane (na sito-
druku obrazu pompowni): kontrolki: poprawno$ci zasilania, awarii ogélnej, awarii pompy nr 1,
awarii pompy nr 2, pracy pompy nr 1, pracy pompy nr 2; wylacznik gléwny zasilania, przetacznik
trybu pracy pompowni (Rgczna — 0 — Automatyczna); przyciski Startu i Stopu pompy w trybie
pracy recznej; stacyjka z kluczem
wymiarach: 800(wysokos¢)x600(szerokos¢)x300(giebokosé)
wyposazona w plyt¢ montazowa z blachy ocynkowanej o gruboséci 2mm
wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewngtrznych
posadzona na cokole plastikowym, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich kabli (np. zasi-
lajacych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez konieczno$ci demontazu
obudowy szafy sterowniczej
Urzadzenia elektryczne:

o modut telemetryczny GSM/GPRS/EDGE z wy$wietlaczem LCD i klawiaturg posiadajacy co naj-
mniej wyposazenie 1 mozliwosci wymienione w podpunkcie e)
czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz
uktad grzejny SOW wraz z elektronicznym termostatem
czteropolowe zabezpieczenie przeciwprzepigciowe klasy C
przetwornik pradowy do monitorowania pradu pompy
wylacznik réznicowo-pradowy czteropolowy

O O O O

O O O O O
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wylacznik gtéwny sie¢-agregat

gniazdo agregatu 5P w zabudowie tablicowe;j

gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowym wytgcznikiem nadmiarowo-pradowym klasy
B10

wylacznik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przeciazeniem i zanikiem napigcia
na dowolnej fazie zasilajacej

stycznik dla kazdej pompy

jednopolowy wylacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akumulatoréw

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dzwigkowego

i optycznego

przetacznik trybu pracy (Reczna — 0 — Automatyczna)

wylacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

hermetyczny wylacznik krancowy otwarcia wtazu przepompowni i komory pomiarowe;j

stacyjka umozliwiajaca rozbrojenia obiektu

sonda hydrostatyczna z wyjSciem pradowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H20 wraz z dwoma pty-
wakami (suchobieg i poziom alarmowy) oraz z tancuchem ze stali nierdzewnej

antena typu YAGI dla sygnatlu GPRS modutu telemetrycznego (w przypadku wysokiego poziomu
mocy sygnalu GSM wystarczy zastosowanie anteny typu Telesat2 — z montazem na obudowie sza-
fy sterowniczej)

Oswietlenie wewngtrzne szafy

e Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodza nastepujace sygnaly
(UWAGA!!! - wszystkie sygnaly binarne maja by¢ wyprowadzone z przekaznikéw pomocniczych):

)

@)

o

Wejscia (24VDC):
= tryb pracy (Rgczny/Automatyczny)
=  zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidlowe)
=  potwierdzenie pracy pompy nr 1
=  potwierdzenie pracy pompy nr 2
= awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wytacznika silniko-
wego
= awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wytacznika silniko-
wego
kontrola otwarcia drzwi i wlazu pompowni
kontrola ptywaka suchobiegu
kontrola ptywaka alarmowego — przelania
kontrola rozbrojenia stacyjki
wejscia analogowe (4...20mA):
= sygnal z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA
= sygnal z przektadnikéw pradowych (4...20mA)
Wyjscia (zataczanie przekaznikéw napigciem 24VDC):
=  zalgczanie pompy nr 1
=  zalgczenie pompy nr 2
=  zalgczenie sygnalu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
=  zalgczenie rewersyjne pompy nr 1
=  zalgczenie rewersyjne pompy nr 2
=  zalgczenie wyjs$cia wlamania — do podtaczenia niezaleznej centralki alarmowej

e Rozdzielnia Sterowania Pomp powinna zapewniac:
® naprzemienng prac¢ pomp
e automatyczne przelaczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku potwierdzenia pracy
e Kkontrolg termikéw pompy i wylacznikow silnikowych
e funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie §ciekéw ponizej poziomu suchobiegu — tylko dla pracy
recznej
e w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prac¢ pompowni w oparciu o sygnat z dwéch ptywakéw
e  Wytyczne odno$nie wyposazenia i mozliwos$ci modutu telemetrycznego GSM/GPRS/EDGE :

)

Wyposazenie:

=  sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-
odbiorczym GPRS/GSM/EDGE zapewniajacy dwukierunkowa wymiane danych

=  zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prac¢ w bezpo-
$rednim o$wietleniu promieniami stonecznymi

= 16 wej$¢ binarnych

= 12 wyj$¢ binarnych

= | wejScie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do podiaczenia sondy hydro-
statycznej na podstawie, ktérej uruchamiane sg pompy
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= 2 wejScia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do podtaczenia przektadnikéw
pradowych
= 1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — rezerwa lub do podlaczenia
przeptywomierza
= 1 wejscie analogowe 0...10V — jako rezerwa
=  komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokotu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
=  wejdcia licznikowe
=  Kkontrolki:
e zasilania sterownika
e poziomu sygnalu GSM — minimum 3 diody
® poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
o nie zalogowany
o zalogowany
® poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
o logowanie do sieci GPRS
o poprawnie zalogowany do sieci GPRS
o brak lub zablokowana karta SIM
aktywnosci portu szeregowego sterownika
stopief ochrony IP40
temperatura pracy: -20o C...500 C
wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
modut GSM/GPRS/EDGE
napigcie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewnatrz sterownika

e  Mozliwosci:

O

(¢]

(¢]

wysylanie zdarzeniowe petnego stanu wejs¢ i wyjs¢ (binarnych i analogowych) modutu teleme-
trycznego do stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSM w wydzielo-
nej sieci APN
wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw alarmo-
wych na obiekcie
sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakéw i sondy hy-
drostatycznej i na podstawie rozkazéw przesylanych ze Stacji Dyspozytorskiej przez operatora
(START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy réwnoleglej)
sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego ze stacji ope-
ratorskiej
podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:

=  brak karty SIM
poprawnos$¢ PIN karty SIM
btedny PIN karty SIM
zalogowanie do sieci GSM
zalogowanie do sieci GPRS
wejscia i wyjécia sterownika
aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku
nastawiony poziom zalaczenia pomp
nastawiony poziom wylaczenia pomp
nastawiony poziom dotgczenia drugiej pompy
liczba zalgczen kazdej z pomp

= liczba godzin pracy kazdej z pomp

= prad pobierany przez pompy

=  poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacji (wpisanie
kodu) operatora:

=  poziomu zalaczenia pomp

=  poziomu wylaczenia pomp

=  poziomu dotgczenia drugiej pompy

zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej
zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego
prezentacja na wySwietlaczu LCD komunikatéw o biezacych awariach:
= kazdej z pomp
=  zasilania
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wystapieniu poziomu suchobiegu
wystapieniu poziomu przelewu
btgdnym podiaczeniu ptywakow
sondy hydrostatycznej

=  wlamaniu
o naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
o automatyczne przetgczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy z
mozliwo$cig wyltaczenia opcji
blokada zataczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje czgstotli-
wo§¢ zalaczen pomp, funkcja z mozliwo$cia wyltaczenia
zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
zliczanie liczby zalaczen kazdej z pomp
pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in.:
pobieranej mocy

= zuzytej energii

= npapi¢cia na poszczegdlnych fazach

= mozliwo$¢ podigczenia sygnatu wlamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki alarmo-
wej

Szafy sterownicze maja posiadacé:

e  Certyfikat Badania Typu UE okreslony w PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie
dyrektywy kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE — EMC.

e  Certyfikat Zgodnosci okreslony w PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dy-

rektywy niskonapigciowej 2014/35/UE — LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktérych bedzie aktywna ustuga
pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni $ciekéw wraz z szafami
sterowniczymi zawierajagcymi oprogramowanie istniejacego systemem monitoringu musi posiada¢ niepubliczng sie¢
APN dla potrzeb systemu monitoringu. Dostawe niniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostawca systemu
monitoringu.

WYPOSAZENIE KOMORY POMIAROWE] :
Zbiornik (wymiary wg rzgdnych zagospodarowania terenu) wykonany z polimerobetonu
Grubo$¢ $cianek zbiornika ma wynosié¢

e dla DN1200 mm - nie mniej niz 40 mm,

Komorg studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu. Standardowa wyso-
ko$¢ komory wynosi 3 m (monolit). Dla zmniejszenia jej wysokosci rura moze by¢ przycinana. Rury komory taczo-
ne przy uzyciu kleju epoksydowego. Systemowe zbiorniki przepompowni wykonane sg z nienasyconej zywicy po-
liestrowej, bez cementu i wody. Zastosowany material to polimerobeton (skrét PRC od ,,polyeser resin concrete”).
Bardzo dobra przyczepnos¢ zywicy do kruszyw daje wewnetrzne polaczenie i pozwala uzyska¢ wysoka wytrzyma-
08¢ na Sciskanie i zginanie przy matych grubosciach $cianek i tym samym zredukowanym ci¢zarze elementow.
Przektada si¢ to na mniejsze koszty transportu oraz montazu. Dzigki zastosowanym surowcom do produkcji polime-
robetonu, wyroby te sa odporne na agresywne grunty, $cieki oraz gazy i tym samym nie ulegajg korozji, pod wpty-
wem kwasu siarkowego, powstalego w procesach biodegradacji i nadzwyczaj czesto wystepujacego w kanatach i
zbiornikach Sciekowych.

WYMAGANE PARAMETRY:
e  Cigzar whasciwy [r] 2300 kg/m3
e  Modutl sprezystosci przy $ciskaniu [Ec] 28 000 MPa
e  Wytrzymatos$¢ na rozciaganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 MPa
e  Wytrzymatos$¢ na $ciskanie [fc] min. 90 MPa
e  Scieralno$é max. = 0,5 mm
e  Chropowatos¢ $cian [k] max. = 0,1 mm
[ ]
[ ]
o
o

(@)

O O O O

Wspétczynnik liniowej rozszerzalnosci cieplnej [aTx10-6] 15 [1/°C]
Wspétczynnik Poissona [v] 0,23
Nasigkliwo$¢ woda nw 0,05%
Odporno$¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10
Wyposazenie zbiornika ma zawierac:
drabinka ztazowa z stopniami azurowymi antyposlizgowymi - stal nierdzewna
porgcz ztazowa montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie zbiornika — stal nierdzewna
wlaz wejsciowy kopertowy - stal nierdzewna
kominek wentylacyjny DN 100 — stal nierdzewna
zasuwy z klinem gumowanym zeliwne DN 80 — 1 szt.
przewody ttoczne DN8O - stal nierdzewna
elementy zlaczne - stal nierdzewna
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e uklad ttoczny z stali nierdzewnej wyprowadzony na zewnatrz zbiornika wymaga zastosowania uszczelnie-
nia tancuchowego DN100 lub potaczenie z rurociggiem ttocznym wewnatrz zbiornika za pomoca ztaczki
STAL/PE
czujnik przeptywomierza MAG5100W — DN8O
zestaw uszczelniajacy
przetwornik przeptywomierza MAG6000
zestaw do montazu w szafie (kabel 10m)
Modbus RTU/RS 485
Przetwornik przeplywomierza wraz z zestawem montazowym oraz Modbus RTU/RS nalezy zamontowa¢ w
szafie przepompowni P2 Laki Bratianskie.
e Potlaczenie rurowe pomigdzy przepompownia a komorg pomiarowa nalezy wykona¢ z rurociaggu PE 90
Wymagania odno$nie stali nierdzewnej:
e dla orurowania technologicznego oraz wyposazenia przepompowni nalezy zastosowac stal nierdzewna mi-
nimum PN-EN 10088 1.4301, PN OH18N9, AISI 304 o minimalnej grubosci $cianki 2mm.
Wymagania w zakresie prac spawalniczych:
e dostawca przepompowni musi posiada¢ wdrozong norme dotyczaca jakoSci w spawalnictwie w pelnym za-
kresie wymagan jakosciowych: PN-EN ISO 3834-2
e dostawca przepompowni ma zatrudnia¢ spawaczy i operatoréw urzadzen spawalniczych spetniajacych
wymagania normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy Ci$nieniowej 2014/68/UE
e dostawca przepompowni w zakresie prac spawalniczych musi posiada¢ uznang technologi¢ spawania
WPQR zgodna z PN-EN ISO 15614
e wymagany poziom jakosci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "B" wg PN-EN ISO 5817;
e  zakres badan nieniszczacych — kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637 oraz kontrola penetracyjna
(szczelnosci) (PT) wg PN-EN ISO 23277
e personel wykonujacy badania musi posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w zakresie badan wizualnych
VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN ISO 9712
PARAMETRY POMP I ZBIORNIKOW:

. . Zbiornik komory
Zbiornik przepompowni . .
L z polimerobetonu [wymia- POMIArowey Pompy zatapialne
P z polimerobetonu
ry mm] .
[wymiary mm]
P2 Laki Bra- 1500 x 3900 1200 x 2400 SEV.80.80.13.4.50D
tianskie przewody ttoczne DN80 o mocy elektrycznej 1,3 kW

Nowo budowane sieciowe przepompownie sciekow opisane w projekcie budowlanym oraz w SIWZ maja
by¢ objete rozbudowa istniejacego systemu wizualizacji i monitoringu w oparciu o pakietowa transmisj¢ danych
GPRS, ktdry jest zainstalowany i funkcjonuje w ZUK Nowe Miasto Lubawskie. Oprogramowanie nowych prze-
pompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejacym systemem monitoringu. Rozbudowg systemu nalezy
zrealizowa¢ poprzez naniesienie nowych przepompowni §ciekéw na istniejacej mapie synoptycznej w Stacji Dyspo-
zytorskiej mieszczacej si¢ w siedzibie eksploatatora gminnych sieci kanalizacyjnych. Jednocze$nie Zamawiajacy
zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy system sterowania i monitoringu w oparciu o pakietowa transmisj¢ danych
GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza si¢ rowniez mozliwosci wspétdziatania dwéch czy wigcej
odmiennych systemow sterowania i monitoringu z uwagi na koszty przysziej eksploatacji przepompowni siecio-
wych.

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z 24 wrzes$nia 1998r. w spra-
wie ustalenia geotechnicznych warunkéw posadowienia obiektéw budowlanych projektowane przepompownie
zaliczono do pierwszej kategorii geotechnicznej. Dla zapewnienia wtasciwego posadowienia przepompowni w
zréznicowanych warunkach gruntowo-wodnymi w lokalizacjach przepompowni, zaprojektowano rozwigzanie maja-
ce zapewni¢ wladciwg stabilizacje obiektow oraz nalezyta pewno$¢ przed wyporem spowodowanym wysokim po-
ziomem wod gruntowych. Role t¢ spelnic maja elementy monolityczne w postaci pierScieni kotwowo-
fundamentowych.

Dla zapewnienia niezbgdnego tempa i wlasciwych waloréw uzytkowych zaprojektowano osadzenie pom-
powni w kregach betonowych, bedacych jednoczesnie szalunkiem, ktéry wypelnia si¢ betonem konstrukcyjnym.
Dolny krag powinien by¢ z dnem, osadzi¢ go nalezy na warstwie betonu wyréwnujacego klasy B10. W celu mozli-
wosci doprowadzenia przewodow kanalizacyjny i elektrycznych, w wykonywanej cze$ci monolitycznej obudowy i
w $cianie kregu nalezy wykona¢ gniazda potaczeniowe. Rzgdne pompowni zgodnie z projektem budowlanym. Sza-
lowanie wykopu dla pompowni grodzicami np. G 62.

Odwodnienie wykopu mozna przerwa¢ po zabetonowaniu pierscieni. W przypadku koniecznosci wcze-
Sniejszego przerwania odwodnienia nalezy przepompownie napetni¢ woda.Nie nalezy dopusci¢ do rozluZnienia dna
wykopu. W przypadku gdyby na skutek awarii do tego doszto nalezy grunt rozluzniony wybraé i zastapi¢ betonem
B10.
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ROZWIAZANIA KONSTRUKCYJNE ORAZ WYKONANIE MATERIALOWE PRZEPOMOWNI SCIEKOW
PRZYDOMOWYCH.
WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI JEDNOPOMPOWE] MA ZAWIERAC:
1. Pompa produkcji GRUNDFOS (typ wg tabeli) - szt. 1
2. Zbiornik (wymiary wg tabeli) wykonany z polietylenu PE, materiatu o znakomitej odpornosci chemicznej na
Scieki bytowo-gospodarcze oraz $rodowisko - 100% szczelno$¢ zbiornikéw, zaréwno na infiltracje, jak i eksfiltracje.
Wyposazenie zbiornika ma zawierac:
e kominek wentylacyjny — PCV
wlaz wejsciowy — @600 PE
fancuchy do pompy i regulatoréw ptywakowych ze stali nierdzewne;j
belka wsporcza — stal nierdzewna
zawiesie sprzegajace + zawor zwrotny kulowy kolanowy DN50
zawor kulowy odcinajacy DN5O szt. 1 — stal nierdzewna
przewody ttoczne DN50 - stal nierdzewna
elementy zlaczne
nasada T-52 + zawdr kulowy odcinajacy
e rurociag tloczny zakonczony kréécem gwintowanym wyprowadzonym na zewnatrz zbiornika — DN 50
3. Sterowanie elektryczne:
e obudowa plastikowa zamykana na klucz — stopief ochrony IP65 do zabudowy na zewnatrz posadowiona na
cokole z tworzywa sztucznego
wylacznik silnikowy z zabezpieczeniem termobimetalicznym
wylacznik nadmiarowo-pradowy do zabezpieczenia obwodu sterujacego
wylacznik réznicowo-pradowy
stycznik gtéwny pompy
dzwonek alarmowy stuzacy do sygnalizacji awarii pompy lub poziomu przelew
czujnik obecnosci i zaniku faz
ukltad kontroli zabezpieczen pompy (termika) jezeli pompa posiada takze zabezpieczenie
2 sygnalizatory ptywakowe
przetacznik R-O-A (praca r¢czna — praca w automacie)
wylacznik start/stop dla pracy recznej pompy
kontrolki sygnalizujace:
o prace pompy (kolor zielony)
o awari¢ pompy (kolor czerwony)
PARAMETRY POMPY I ZBIORNIKA:

LP Zbiornik przepompowni z Pompa zatapialna
o PEHD [wymiary mm] Szt.1
. SEG.40.12.2.50B
Pd EakiBra- 1 g5 9400 o mocy elektrycznej 1,2 kW
tiafiskie .o
napigcie 400V

Lokalizacje wszystkich elementéw uzbrojenia podziemnego wystgpujacego w miejscach skrzyzowan nale-
zy doktadnie ustali¢ wykonujac recznie wykopy kontrolne. Roboty w miejscach kolizji musza by¢ zgtoszone wcze-
$niej do administratora (wlasciciela) danego uzbrojenia i powinny by¢ prowadzone pod jego nadzorem.

Przewiduje si¢ wykonanie nastgpujacych zabezpieczen:

e  Wodociag
Prace ziemne w miejscach zblizef i skrzyzowan z siecia wodociagowa nalezy wykonywa¢ recznie. W przypadku
skrzyzowania nalezy wodociag zabezpieczy¢ rura ochronng.

e Kable elektryczne
Roboty ziemne w miejscu zblizen i skrzyzowan nalezy wykonywa¢ recznie i pod nadzorem pracownika Zaktadu
Energetycznego. Kable nalezy zabezpieczy¢ dwudzielnymi rurami ochronnymi typu AROT

e Kable telekomunikacyjne
Prace ziemne w miejscach zblizen i skrzyzowan z urzadzeniami teletechnicznymi nalezy wykonywac recznie pod
nadzorem pracownika Wydzialu Liniowego. W miejscach skrzyzowan rurociggéw z kablami teletechnicznymi
ziemnymi nalezy na kablu ziemnym zabudowac¢ rur¢ ochronng dwudzielng typu AROT

Przejécie pod drogami wykonane beda metodg przewiertu kontrolowanego z zastosowaniem rur przepy-
chowych typu PE100 SDR 17 RC (lub TS):

e PE 100 RC SDR 17 PN10 @160mm
e PE 100 RC SDR 17 PN10 @110mm
e PE 100 RC SDR 17 PN10 #90mm.

Wszystkie roboty zwigzane z przedmiotowa inwestycja beda wykonane bez szkody dla istniejgcych drég
oraz po zakonczeniu robdot naruszone drogi oraz pasy zieleni beda doprowadzone do wilasciwego stanu poprzez
odtworzenie, naprawienie nawierzchni oraz terenu z nimi towarzyszacych.
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W miejscach zblizen do drzew i krzewdw nalezy zastosowac zabiegi pielegnacyjne, polegajace na:
e redukcja korony drzew stosownie do ubytku korzeni,
e prace ziemne w rejonie systemu korzeniowego wykonac z duzg starannoscig z zabezpieczeniem przed osu-
szaniem i obsypka ziemi,
e rany korzeniowe zabezpieczy¢ stosownymi $rodkami,
Nie przewiduje si¢ wycinki drzew i krzewdw, w zwigzku z wykonaniem projektowanych sieci.

Roboty ziemne na terenie drogi gminnej wykonywane beda w trakcie uzytkowania drogi przez mieszkan-
cOw. Konieczne jest utrzymanie stalej komunikacji zapewniajacej dojazd do posesji na terenie inwestycji dla prze-
jezdzajacych samochodéw, dlatego tez podczas prac nalezy opracowac projekt organizacji ruch z uwzglednieniem
objazdéw. Na wszystkich skrzyzowaniach z istniejacymi dojsciami do budynkéw nalezy, na czas prowadzenia ro-
bét, utozy¢ ktadki dla pieszych. Ktadki powinny mie¢ szeroko$¢ minimum 80cm (przy ruchu jednokierunkowym)
oraz by¢ wyposazone w barierki ochronne o wysokosci 110cm. Przej$cia powinny by¢ dobrze o§wietlone w nocy.
Catly plac budowy projektowanych sieci powinien by¢ zabezpieczony i oznakowany zaréwno dla ruchu kolowego
jak i pieszego.

Prace nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami, warunkami BHP oraz normami, szczeg6lnie z:

e PN-81/B-03020 — Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli

e PN-EN 1610 - ,.Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych”,

e PN-EN 476 —,,Wymagania og6lne dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizacji grawita-
cyjne”,
PN-EN 752-1 — ,,Zewng¢trzne systemy kanalizacyjne — pojecia ogélne i definicje”,
PN-EN 752-2 — ,, Zewngtrzne systemy kanalizacyjne — wymagania”,
PN-EN 752-3 — ,Zewng¢trzne systemy kanalizacyjne — planowanie”,
PN-EN 752-7 — ,, Zewngtrzne systemy kanalizacyjne” Cze¢$¢ 7: Eksploatacja i uzytkowanie,
PN-B-10736:1999 Roboty ziemne Wykopy otwarte dla przewodéw wodociaggowych i kanalizacyjnych Wa-
runki techniczne wykonania

e PN-EN 13508-2 - System kodowania inspekcji wizualnej, grafika odcinkéw, wykresy spadkéw oraz foto-

raporty ze zdjeciami newralgicznych punktow.

Wykonawca przed przystapieniem do prac zobowigzany jest do zapoznania si¢ z uzgodnieniami i z uwa-
gami w nich zawartymi. W przypadku skrzyzowania z wodociggami, istniejace rurociagi zabezpieczy¢ przez pod-
wieszenie i zabezpieczenie zlaczy (szczegdlnie w przypadku rur PVC na uszczelke).W przypadku skrzyzowan z
kablami energetycznymi i teletechnicznymi nalezy wykona¢ zabezpieczenie przez zalozenie na kable rur ochron-
nych typu AROT. Przed przystapieniem do prac nalezy wykona¢ sondy poprzeczne celem zlokalizowania urzadzen
energetycznych i teletechnicznych. Prace ziemne w poblizu i przy skrzyzowaniu nalezy wykonywaé recznie i pod
nadzorem wlasciciela tych urzadzen.

Wszystkie napotkane, niezainwentaryzowane sieci i przytacza traktowac jako czynne, powiadamiajac o ich
odkryciu ewentualnych uzytkownikéw i uzgadniajac z nimi sposéb zabezpieczenia lub likwidacji. Podczas prowa-
dzonych robét ziemnych nalezy zachowaé szczegdlng uwage przy zblizeniu wykonywanej sieci i przytacza z uzbro-
jeniem podziemnym, roboty w obrebie istniejacego uzbrojenia nalezy wykonaé recznie. W przypadku rozbieznosci
posadowienia rzgdnych istniejgcego uzbrojenia podziemnego od zalozonych w projekcie budowlanym nalezy dalszy
spos6b prowadzenia prac ziemnych ustali¢ z inspektorem nadzoru lub projektantem. Dopuszcza si¢ mozliwo$¢ za-
stosowania urzadzen i materiatéw zamiennych o parametrach technicznych zgodnych z urzadzeniami i materiatami
okreslonymi w projekcie budowlanym. Po zakonczeniu rob6t montazowych i ziemnych teren doprowadzi¢ do stanu
pierwotnego.

Projektant nie ponosi odpowiedzialno$ci za kolizje powstale z uzbrojeniem podziemnym nienaniesionym
(niezinwentaryzowanym) na planie sytuacyjno- wysokosciowym, w przypadku natrafienia na nie zinwentaryzowane
uzbrojenie podziemne nalezy traktowaé jako czynne, powiadomi¢ inspektora nadzoru, odkopane urzadzenie zabez-
pieczy¢.

Wszelkie zmiany i odstepstwa od projektu dokonane w trakcie budowy wymagaja zgody i akceptacji pro-
jektanta przed ich wykonaniem.

Roboty instalacyjne wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania sieci i instalacji wewnetrz-
nych wydanych przez ,,COBRTI INSTAL”

Dobrane w projekcie urzgdzenia i materialy ze wskazaniem konkretnych producentéw zostaly przyjete
celem rzetelnego opracowania projektu, umozliwiajac jego jednoznaczne odczytanie zgodnie z rozporzadzeniem
ministra infrastruktury z dnia 03.07.2003r w sprawie szczeg6towego zakresu i formy projektu budowlanego Dz.U.nr
120 poz 1133. ,,Celem nie jest wyeliminowanie konkurencji” , mozliwe jest przyjecie innych materiatéw i urzadzen
niz zaprojektowane pod warunkiem iz zastosowane materiaty i urzadzenia beda miaty parametry takie jak przyjete
w obliczeniach lub pokazane na rysunkach. Zastosowane materialy i urzadzenia musza mie¢ aktualne certyfikaty i
aprobaty techniczne.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania og6lne".
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1 Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ sprawdzenia wszystkich uzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustali¢ recepturg.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresie i z czgstotliwoscia
okres$lona w niniejszej SST i zaakceptowang przez Inspektora nadzoru .

W szczegdblnosei kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw
wysokosciowych z doktadnosciag do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopdéw przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa tras i rzgdnych posadowienia urzadzen
- sprawdzenie prawidlowos$ci utozenia przewodéw,

- sprawdzenie prawidlowos$ci uszczelniania przewodow,

- badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rz¢dnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej
niz+ 5 cm,

- odchylenie wymiar6w w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

- odchylenie grubo$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podloza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania ogélne".
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru ,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem okres$lonych tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- roboty montazowe sieci i przylaczy,

- zasypanie i zagg¢szczenie wykopu.

Odbidr robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogdlnego postgpu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne" .
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:

- oznakowanie robot,

- dostaw¢ materiatow,

- wykonanie rob6t przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV,

- odwodnienie wykopu,

- przygotowanie podtoza

- utozenie przewoddw kanalizacyjnych ,

- zasypanie i zaggszczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-04.00.00 ROBOTY NAWIERZCHNIOWE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni drogowych zwigzanych z budowg sieci kanalizacji sanitarne;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegbétowa specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t nawierzchniowych dla zadania: ,,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowosci
Lqki Bratianskie na dziatkach nr 18/26, 166, 167/23, 167/26, 167/33, 169/5, 169/11, 169/12, 170, 171, 172, 174/1,
176/3, 176/14, 177/1, 177/2, 178, 179, 180/1, 180/12, 180/8, 180/9, 181, 182/1, 183/1, 184, 185, 186, 189/1, 189/2,
19072, 19172, 191/18, 192/2, 196/2, 196/4, 197, 198/1, 198/5, 198/6, 199/2, 245, 1062/2, 1067, 1091, 1097, obreb nr
0002 Bratian, jednostka ewidencyjna 281205_2, oraz wiqczenie sie do sieci miejskiej na dziatkach 1, 5, 12,16, obreb
nr 0004 N.M.L. jednostka ewidencyjna 281201_1".

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego ruchu samochodowego ze
wzgledu na pylenie, duze nieréwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.

1.3.2. Nawierzchnia ttuczniowa - nawierzchnia, ktérej warstwa $cieralna wykonana jest z thucznia bez uzycia lepisz-
cza czy spoiwa.

1.3.3. Ttuczen - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.3.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w STWIORB S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.4.0golne wymagania dotyczace roboét

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB S-M-01.00.00
»Wymagania ogdlne”

2.2. Materiaty do wykonania robét

2.2.1. Zgodno$¢ materialéw z dokumentacja projektowa

Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami STWIORB.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ttuczniowej wg PN-S-96023 [20] sa:
— kruszywo tamane zwykle - thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [15],

— mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],
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— kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchni - mial, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-11113
(161,
- woda do skropienia podczas watowania i zamulania

Wymagania dla ttucznia i klinca klasy II i III wedlug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa II klasa III

1 | Scieralno$¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-
B-06714-42 [13]:
a) po pelnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, nie wigcej

niz:
—  w tluczniu 35 50
— w klincu 40 50

b) po 1/5 peinej liczby obrotéw, % ubytku masy w
stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie obrotéw,

nie wiecej niz: 30 35
2 | Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie
wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wigcej niz:

a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0

4 | Odporno$¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B-
11112 [15], nie wigcej niz:

— w klincu, 30 nie

—  w tluczniu nie bada si¢ bada si¢

Wymagania dla ttucznia i klinca gatunku 2, wedtug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie wigcej niz:

- w thuczniu 3

- w klincu 4
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub klincu, %

(m/m), nie mniej niz: 75
c) zawarto$¢ podziarna w tluczniu lub klincu, % (m/m), nie

wigcej niz: 15
d) zawarto$¢ nadziarna w tluczniu lub klincu, % (m/m), nie

wigcej niz: 15

2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w thuczniu lub klincu, wg

PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wicce] niz: 0.2
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], %
(m/m), nie wigcej niz:
- w thuczniu 40
- w klincu nie bada si¢
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczeh organicznych w ttuczniu lub klincu
wzorcowa

wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza niz:
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Wymagania dla miatu i mieszanki drobnej granulowanej wg PN-B-11112

Wymagania dla
Lp. Wiasciwosci . mieszanki
miafu drobnej
granulowa-
nej
1 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12 05 01
[6], % (m/m), nie wigcej niz: ’ >
2 | Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie
mniejszy niz:
- dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20 65
20 40

- dla kruszywa z wapieni

3 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, wg PN-B-

06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza niz: wzorcowa | wzorcowa

4 | Zawarto$¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m),

N 20 15
nie wiecej niz:
5 | Zawarto$¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniej niz: bada si¢

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczenia nawierzchni moze by¢ studzienna lub z wodociagéw, bez specjalnych
wymagan.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach producentéw

lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania rob6t powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nast¢pujacego

sprzetu:

— uktadarek lub réwniarek do rozscielania tlucznia,

— walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcéw wibracyjnych o naci-
sku jednostkowym watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zageszczarek wibracyjnych o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m?,

— przewoznych zbiornikéw do wody (beczkowozéw) zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody oraz
pomp do napetniania beczkowozéw woda.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport materialow

Materiaty do wykonania rob6t mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem lub wysuszeniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

5.2. Roboty nawierzchniowe

Zdjecie warstwy humusu:
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Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny nie nadajacej si¢ do powtérnego
uzycia nalezy stosowac:
o réwniarki,
o spycharki,
o lopaty szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach, gdzie pra-
widlowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
o - koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca za-
stosowania takiego sprzetu.
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytu-
acjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robét, wzglgdnie
moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa rob6t (zmienna grubo§¢ warstwy humusu, sasiedztwo bu-
dowli), nalezy dodatkowo stosowa¢ reczne wykonanie robdt, jako uzupetlienie prac wykonywanych me-
chanicznie.
Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w miejscach okreslonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokos$ci nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
wskazana przez Inspektora Nadzoru, wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie sta-
nowit podstawg do rozliczenia czynno$ci zwiazanych ze zdje¢ciem warstwy humusu.

Trawniki:

teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

po roztozeniu ziemi urodzajnej teren powinien by¢ obnizony w stosunku do nawierzchni drogi o ok. 2 — 3
cm,

teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

ziemia urodzajna powinna by¢ rozécielona réwna warstwa i wymieszana z nawozami mineralnymi oraz
starannie wyréwnana,

przed siewem nasion ziemi¢ nalezy walowa¢ watem gtadkim

przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziemig grabiami lub walem kolczatka,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem,

w miejscach gdzie brakuje urodzajnej ziemi rodzimej lub nie nadaje si¢ ona do wykorzystania przewidzia-
no uzupetnienia lub wymiang¢ gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajna,

wysiew nasion i zaktadanie trawnikéw nalezy prowadzi¢ w okresie od 1 maja do 15 wrze$nia oraz w in-
nych okresach zaakceptowanych przez Inzyniera,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilo$ci 2,5 kg na 100 m2,

nalezy uzy¢ gotowej mieszanki nasion trawnikowych,

nalezy zniszczy¢ chwasty przy uzyciu herbycydéw zatwierdzonych przez Panstwowa Inspekcje Ochrony
Roélin, przewidzie¢ siew podstawowy i przynajmniej jeden obowigzkowy dosiew.

W przypadku rozktadania gotowej darni z rolki glebe przygotowac tak samo jak do wysiewu nasion,
zwigkszy¢ ilo§¢ nawadniania.

Pielggnacja trawnikéw obejmuje okres do wytworzenia zwartej murawy

pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysoko$¢ okoto10 cm,

nastepne koszenia powinny si¢ odbywac¢ w takich odstepach czasu, aby wysoko$¢ trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 — 12 cm,

ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno by¢ wykonane w pierwszej potowie pazdziernika,
koszenia trawnikow w calym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywac czgsto i w regularnych odstgpach
czasu, przy czym czg¢sto$¢ i wysokos¢ cigcia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie, Srodki chwastobdjcze o selektywnym dziata-
niu mozna stosowac po uptywie 6 miesigcy od zalozenia trawnika Nawozenie mineralne — okoto 4 kg NPK
na 1 ar w sezonie wegetacyjnym nalezy wysiewac dzielac dawke na cztery partie, ostatnie nawozenie z po-
czatkiem wrze$nia.

Mieszanki nawozow nalezy przygotowac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w poszczeg6lnych porach

roku:

wiosng trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,

od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu,

ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas,

przewiduje si¢ dosiewy uzupetniajace dla trawnikéw (jeden dosiew obowiazkowy) w przypadku braku
WZrostow,

wysoko$¢ trawy po skoszeniu nie moze przekracza¢ 5 cm,

konieczne jest utrzymywanie odpowiedniej wilgotnoS$ci gleby. Nalezy przewidzie¢ w zaleznos$ci od warun-
kéw atmosferycznych - podlewanie trawnikow.

Naprawa drég gruntowych:
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e Profilowanie drogi na ktérej znajduje si¢ wigksza liczba wybojéw, kolein itp., ma zazadanie poprawienie
poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania jej nieréwno$ci w celu poprawy warunkéw ruchu i lepszego
odwodnienia drogi.

e Profilowanie drogi zaleca si¢ wykonywac¢ réwniarkami, lecz dopuszcza si¢ tez uzycie innego sprzetu, np.
spycharek i wiokow.

e Profilowanie drég zaleca si¢ wykonywac¢ po §rednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co utatwia za-
réwno $cinanie gruntu na wygérowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba przejazdéw réwniarek do uzy-
skania nalezytego profilu jest r6zna i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju podtoza i sposo-
bu profilowania. W czasie profilowania réwniarka powinna:

@)
[©)

@)

wyréwnywa¢ wyboje materialem otrzymanym przez $cigcie wygérowan, powstatych

z materialu wyniesionego z wybojéw przez kota pojazdéw w czasie suchej pogody oraz z nieréw-
nomiernego zageszczenia jezdni,

odtworzy¢ profil pierwotny przez $cigcie poboczy i przesunigcie otrzymanej stad ziemi ku $rod-
kowi drogi z jednoczesnym wyréwnaniem kolein.

® Rozdcielenie kruszywa

(¢]

)

Roboty te majg na celu wyréwnanie nawierzchni drég gruntowych, zwirowych i tluczniowych po-
przez uzupetnienie ubytkéw gruntem rodzimym, pospétka, piaskiem, zwirem lub ttuczniem. Zale-
ca si¢ aby kruszywo rozsciela¢ w spos6b mechaniczny réwniarka lub tadowarkami w zalezno$ci
od rodzaju kruszywa i uzgodnionej z Inzynierem technologii. Przed jego rozécieleniem nalezy
wykona¢ wstgpne réwnanie podtoza. Grubo$¢ warstwy rozscietanego kruszywa nie jest ustalona.
Obowigzywaé bedzie zasada rozécielenia wg minimalnej grubosci zapewniajacej réwno$¢ na-
wierzchni i uzyskanie spadkéw umozliwiajacych odprowadzenie wéd opadowych.

Po stronie Wykonawcy lezy koordynacja dostaw kruszywa z robotami rozscielania w taki sposéb
aby zminimalizowac¢ ucigzliwo$¢ tych robét dla uzytkownikéw drég.

e  Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki

o

O

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna
by¢ roztozona w sposéb zapewniajacy osiagni¢cie wymaganych spadkéw i rzednych wysoko-
Sciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa
powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rz¢dnych wy-
sokos$ciowych. Rozpoczgcie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze po-
przedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci opty-
malnej, okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nad-
miernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgot-
no$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢
zwilzona okre$long ilo$cig wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mie-
szanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.
Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

e  Utrzymanie podbudowy

)

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe
do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowo-
dowane przez ten ruch.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robét.

Podbudowa / nawierzchnia z tlucznia

Nawierzchni¢ o grubo$ci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w dwéch warstwach. Kruszywo grube powin-
no by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej gruboSci, przy uzyciu uktadarki albo réwniarki. Grubos$¢ roztozonej
warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu osiagnig¢to grubos¢ projekto-
wang. Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ zageszczane przejsciami walca statycznego gtadkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczac¢
si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podluznymi, czgsciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej osi. Za-
geszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi i przesu-
wac pasami podtuznymi, cz¢§ciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej gérnej krawedzi. Dobér walca gladkiego w
zalezno$ci od twardosci thucznia, mozna przyjmowaé wedtug tablicy

Twardo$¢ 1 wytrzymato$¢ na Sciskanie skaty,
z ktérej wykonano ttuczen

Dopuszczalny nacisk kN/m
szerokosci tylnych kot walca

Migkka, od 30 do 60 MPa
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa
Twarda, od 100 do 200 MPa

od 55do 70
od 65 do 80
od 75 do 100
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Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestajg si¢ tworzy¢ fale, a ziarno thucznia o wymiarze
okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wttacza si¢ w nawierzchnie, lecz miazdzy si¢ na nie;j.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowaé ja poprzez stopniowe rozsypywanie klinca od 4 do
20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy ciaglym zageszczaniu walcem statycznym glad-
kim. Warstwy dolnej (o ile uktada si¢ na niej od razu warstwe gérna) nie klinuje si¢, gdyz niecatkowicie wypetnione
przestrzenie migdzy ziarnami ttucznia powoduja lepsze zwigzanie obu warstw ze sobg. Natomiast gérng warstwe
nalezy klinowac¢ tak dtugo, dopdki wszystkie przestrzenie nie zostang wypelnione klincem.

W czasie zaggszczania walcem gtadkim zaleca si¢ skrapia¢ kruszywo woda tak czesto, aby byto stale wilgotne, co
powoduje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mozna uwazac¢ za zakonczone, jesli nie pojawiajg si¢ $lady po walcach i wybrzuszenia warstwy kru-
szywa przed watami.

Jesli nie wykonuje si¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy dodawaé réw-
niez mial.W przypadku zaggszczania kruszywa sprz¢tem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jednost-
kowym watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zaggszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostko-
wym co najmniej 16 kN/m?), zageszczenie nalezy przeprowadzaé wedtug zasad podanych dla walcéw gtadkich, lecz
bez skrapiania kruszywa wodg. Liczbe przejs$¢ sprzgtu wibracyjnego zaleca si¢ ustali¢ na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byla ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli nie
byla zageszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ réwnomiernie zajezdzana (dogg¢szczona) przez samo-
chody na catej jej szerokosci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwigzku z czym zaleca si¢ przekladanie ruchu na rézne
pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.
Konstrukcja nawierzchni typu Polbruk:

- warstwa $cieralna - kostka brukowa betonowa - gr. 6cm
- podsypka cementowo — piaskowa 1:4 -gr.3cm
- podbudowa pomocnicza z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie 0/31,5 mm - gr. 15cm
- warstwa odsaczajaca z piasku - gr. 15cm

Nawierzchnia z mieszanek mineralno — bitumicznych (asfaltowych)
Na odcinku wykonywania robét budowlano — montazowych projektowanego kanatu sanitarnego grawitacyjnego
oraz tlocznego przewiduje si¢ wykonanie odtworzenia nawierzchni na cz¢sci uszkodzone;:

e do glebokosci -23 cm p.p.t. zasypka wykopu piaskiem , zageszczajac warstwami co 30 cm. Stopien za-

geszczenia podsypki, obsypki oraz zasypki wykopu powinien wynosi¢ 0,98 wg Proctora

e podbudowa tluczniowa (na szerokosci wykopu) o hp = 15 cm

e  warstwa wigzaca (na szerokosci wykopu) o hw =4 cm

e warstwa Scieralna (na calej szerokosci jezdni) o h§ =4 cm

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB S-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wla-
Sciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie rob6t przy budowie nawierzchni ttuczniowej nalezy kontrolowaé z czgstotliwos$cia podang ponizej, naste-

pujace wilasciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawarto$¢ ziarn nieforemnych w kruszy-
wie - co najmniej 1 raz na dziennej dziatce roboczej z tym, Zze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypada-
jaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m?,

b) Scieralno$¢ kruszywa, nasigkliwo$¢ kruszywa, odporno$¢ kruszywa na dziatanie mrozu - przy kazdej zmianie
zrédta pobierania materialow.

Proébki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny

by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace ocen¢ wszystkich wtasciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny by¢ wykonane

przez Wykonawce z czgstotliwoscig gwarantujaca zachowanie jakosci rob6t i zawsze w przypadku zmiany zrédta

pobierania materialéw oraz na polecenie Inzyniera. Prébki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wyko-
nawcg w sposéb losowy w obecnosci Inzyniera.
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6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni thuczniowej

6.4.1 Grubo$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w dwoch lo-
sowo wybranych punktach na kazdej dziennej dziafce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m” na-
wierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekraczaé¢ £ 10%

6.4.2 Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych pozostatych cech geometrycznych nawierzchni
twardych nieulepszonych podano w tablicy

Lp. Wyszc;egélpier}ie badan Minimalps} cze;sFotl/iwos’é
1 pomiaréw badan i pomiar6w
1 | Szerokos$¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
2 | R6wnos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | R6éwnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m i w charakterystycznych punktach

niwelety

6 | Uksztattowanie osi w planie ~ co 100 m

7 | Grubo$¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktach na kazdej
dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m’

Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie
rzadziej niz raz na 2000 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wyko-
na¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych: na poczatku krzywej przejéciowej oraz na
poczatku, w $rodku i na koncu kazdego tuku poziomego

6.4.3 R6wnos¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [24].
Nieréwnosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [24].

Nieréwnosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm
6.4.4 Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja
+0,5%.

6.4.5 Rzedne wysoko$ciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1cmi-2cm.

6.4.6 Uksztaltowanie osi nawierzchni

OS¢ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.4. 7. Szeroko$¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cmi -5 cm.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.5.1. Niewlasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostang odrzucone.
Jezeli kruszywa, nie spelniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inzyniera, Wykonawca wymieni je
na wlasciwe, na wlasny koszt.

6.5.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni
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Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
niniejszej ST powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na cata grubo$¢ warstwy, wyr6wnane i
powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
oboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po ich wykonaniu nastagpi ponowny pomiar i ocena.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos¢ nawierzchni

Jezeli no$nos¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkos$redni i $redni 100 170

Zageszczenie nawierzchni thuczniowej nalezy uznaé za prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modutu od-
ksztalcenia do pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonych przy uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm, jest nie wigkszy

0d22 (M} M} <22).

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonaweca tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci nawierzchni wynikto z
niewlasciwego wykonania przez Wykonawce robét.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest Im2 ( jeden metr kwadratowy)8. ODBIOR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,,Wymagania og6lne”
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m” nawierzchni thuczniowej obejmuje:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

— dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,

— rozlozenie warstwy kruszywa grubego (pospoéiki lub ttucznia, klinca),

— zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie woda i zageszczenie

— wykonanie nawierzchni trawiastych

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1.  S-M-01.00.00 Wymagania ogélne
3. S-01.00.00 Roboty ziemne
10.2. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i
okreslenia
2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenie nasigkliwo$ci woda
3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymalos$ci na $ciskanie
4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralno$ci na tarczy
Boehmego
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11.

12.

13.

14.
15.

16.

17.

18.
19.

20.
21.
22.
23.

24.

PN-B-04115

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-20
PN-B-06714-26
PN-B-06714-42

PN-B-11104
PN-B-11112

PN-B-11113

PN-B-19701

PN-B-32250
PN-S-06101

PN-S-96023

BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymalo$ci kamienia na

uderzenie (zwigzto$¢)
Kruszywa mineralne. Badania.
nieczyszczen obcych
Kruszywa mineralne. Badania.
wego

Kruszywa mineralne. Badania.
Kruszywa mineralne. Badania.
Kruszywa mineralne. Badania.
$ci metoda bezposrednia
Kruszywa mineralne. Badania.
$ci metoda krystalizacji
Kruszywa mineralne. Badania.
nieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania.
bebnie Los Angeles

Oznaczanie zawartosci za-
Oznaczanie sktadu ziarno-
Oznaczanie ksztaltu ziarn
Oznaczanie nasiagkliwos$ci
Oznaczanie mrozoodporno-
Oznaczanie mrozoodporno-

Oznaczanie zawartosci za-

Oznaczanie S$cieralnos$ci w

Materiaty kamienne. Brukowiec
Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni

drogowych

Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania

i ocena zgodnosci

Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
Drogi samochodowe. Nawierzchnia z brukowca. Warunki

techniczne

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia

kamiennego

Cement. Transport i przechowywanie
Oznaczanie wskaznika piaskowego
Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i

podloza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni plano-

grafem i fata.
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