SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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1.  WSTEP



1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technigz/ST/ 3 wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét elektrycznych w zakresie budowywietlenia ulicznego.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja Techniczn&1T/ jest stosowana jako dokument przetargowy i kdadiay przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmegynndci umazliwiajace i majce na celu wykonanie
w/w obiektu.
1.3. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot odpowiedzialny jest za j&koich wykonania oraz za ich zgodtoz
dokumentagj projektovs, specyfikacj, poleceniami nadzoru inwestorskiego, autorskiega agodnie z art.
22; 23 i 28 ustawy ,Prawo Budowlane”.
1.4. Definicje i pogcia
1. aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierglzajjego przydatrié do
stosowania w budownictwie, wydana przez upovi@g do tego celu jednosgk
2. cerntyfikat - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezalej od dostawcy i odbiorcy) wskazag, ze
zapewniono odpowiedni stopigaufania, 1 nalezycie zidentyfikowany wyrob, proces lub ustugazgiodne
z okrelona normy lub z wigciwymi przepisami prawnymi.
3. deklaracja zgodndci -oswiadczenie dostawcy, stwierdzeg na jego wyiczrg odpowiedzialné, ze
wyréb , proces lub ustuga ggodne z norm lub aprobat techniczag.
4. dokumentacja powykonawcza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi zmianam
uzupetnieniami w trakcie realizacji rob6t (budowy)
5. Dziennik Budowy - opatrzony piecgia zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgity do notowania
wydarze zaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedgn rejestrowania dokonywanych odbioréow
robét, przekazywania polete innej korespondencji technicznej peaity Irnzynierem, Wykonawg i
Projektantem.
6. Elektroenergetyczna linia napowietrzna wykonangrzewodami izolowanymi - linia zbudowana z
przewodow petnoizolowanych, zawieszonych na stupalchvspornikach.
7. Przewdd petno izolowany samoay - przewdd z izolowanymiytami roboczymi bez elementu
nosnego.
8. Element nadny - element przeznaczony gozenoszenia obgien mechanicznych przewodow.
9. Zawieszenie przelotowe - zawieszenie przewodu umiwiajace w warunkach normalnych jego
przesuwanie i wzgldem konstrukcji wsporczej oraz ugtizviajace w stanach awaryjnych jego
wypadnkcie z zawieszania.
9. Dodatkowa ochrona przeciwpdgarowa - ochrona cgsci przewodzcych, dostpnych w wypadku
pojawienia s} na nich nagicia w warunkach zaktéceniowych.

2. MATERIALY
2.1.Wymagania ogolne
Zrodta uzyskania wszystkich materiatow powinny byybrane przez wykonawc
robot elektrycznych z wyprzedzeniem.

Zatwierdzenie zrodta uzyskania materiatdw nie oznacza, ze wszysthaterialy z tegdrodia kxda
przez Irkyniera dopuszczone do wbudowania.

Nie p&niej niz 3 tygodnie przed kalym zakupem materiatdbw Wykonawca rob6t ma olaek
dostarczy Inzynierowi probki materiatéw, aby mogt dokanaryboru oraz sprawdéinaocznie ich jak. Z
chwilg zatwierdzenia Wykonawca powinien pédazynierowi terminy dostaw zatwierdzonych materiatow.
2.2.Warunki dopuszczenia materiatow i uradzen elektrycznych do zabudowania.

- 0znaczenie zgodac z wymaganiami norm PN
- znak CE - gdy jest wymagane
- znak bezpieczstwa B
- atest producenta lub aprobatchniczia wydary przez uprawnione Laboratorium, a zakspetniag
okreslone ST wymagania, a decyz) ich zabudowaniu podejmie Zynier.
2.3 Wymagania przy zmianie materiatow.
Marka materiatow okrdona w dokumentacji przetargowejdzie wymagana w
wykazie cen. Jednak wykonawca robot elektrychrma.e zaproponowamateriaty innej
marki, posiadage te same charakterystyki. Propozycja taka wynzagaierdzenia przez
Inzyniera.



2.4.Stup dwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezpdnio w gruncie

stuzgca do zamocowania oprawyvaetleniowej na wysokgi nie wiekszej nz 14 m.

2.5.Wysiegnik - element rurowygczacy stup gwietleniowy z opraw.

2.6. Oprawa oswietleniowa - urzdzenie stagce do rozdziatu, filtracji i przeksztatcenia

strumienia swietlhnego wysytanego przezrodio swiatlta, zawierajce wszystkie niezjline detale do
przymocowania i patzenia z instalagjelektryczn.

2.7.Kabel - przewod wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzenigdpr

elektrycznego, magy pracowa nad i pod ziemai.

2.8.Ustdj - rodzaj fundamentu dla stupéwiwietleniowych.

2.9.Fundament - konstrukcjazelbetowa zagbiona w ziemi, stca do latarni lub

szafy dwietleniowej w pozycji pracy.
2.10.Przewody elektroenergetyczne przewody izolowane stosowane przy budowie i

Przebudowie linii napowietrznych nn osiedlowyc

2.11.0sprat przewodowy - osprzt do zawieszania g€znia przewoddw powinien By dostosowany
do typu przewodu samofiego, jego naptia znamionowego i przekroju.

2.12.Zerdzie - lini¢ wykonywa przy wyciu zerdzi wirowanych typu E. Nie nafe dopuszcza do
stosowaniaerdzi posiadajcych gkniecia i odpryski betonu.

2.13. Elementy stalowe -wszystkie elementy stalowe najew sposob trwaly oznakowaprzyjetymi
symbolami. Stosowakonstrukcje zabezpieczone antykorozyjnie przenkowanie.

2.14 Dodatkowa ochrona przeciwporaeniowa - ochrona cgsci przewodacych dosgpnych w wypadku
pojawienia s na nich nagicia.

2.15.0kreslenia podane w niniejszej specyfikacjiizyodne z obowzujgcymi normami

i ,Przepisami Budowy Usrlzer Elektroenergetycznych”. Pozostate cleaia zawarte

§ w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”oraz D-0101 ,Przebudowa kablowych linii
energetycznych przy przebudowie i budowie dr6g” gw§DDP 1998r.)

3. SPRZET, NARZEDZIA | ELEKTRONARZ EDZIA

Wykonawca robot elektrycznych jest zolgnainy do stosowania sptm, narzdzi i elektronarzdzi
wiasciwych do wykonywanego zakresu robét i speliigch wymagania norm obligatoryjnych w zakresie
bezpieczastwa ich wykonania.

4. TRANSPORT

Wykonawca robét elektrycznych zobawany jest do stosowania jedynie takighdkéw transportu,
ktére nie wptym na utra¢ cech jakéciowych przewaonych materiatéw lub nie wptynniekorzystnie na
wiasciwosci wykonywanych robét.

5. WKONANIE ROBOT
5.1.Wymagania ogélne
Ogoblne zasady wykonania robét podano i@z golnej specyfikacii.

5.2. Zakres wykonywanych robot

Metoda przebudowy istniggych urzdzer elektroenergetycznych uzaféona jest od warunkow
technicznych wydanych przez ichytkownika, ktére okréaja ogéine zasady przebudowy.

Zakres robot do wykonania:

- przebudowa @wietlenia ulicznego kod CPV 45316110-9

- zabezpieczenie linii kablowych kod CPV 45314300-4

5.3. Wykopy pod stupy i kable

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obyaek sprawdzenia ¢dnych
terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz nycavarunkéw gruntowych. Metoda wykonywania
robét ziemnych powinna ldydobrana w zalaosci od gkbokasci wykopu, uksztattowania terenu oraz
rodzaju gruntu.

Wykopy pod stupyswietleniowe zaleca siwykonywa& mechanicznie przy zastosowaniu wiertnicy
na podwoziu samochodowym bez naruszenia struktaywd/kopu, zgodnie z nogrPN-68/B-06050.

Wykop rowu pod kable powiniendygodny z dokumentagcprojektows lub wskazaniami layniera.
Wydobyty grunt powinien bysktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowu pmy by¢ wykonane w
spos6b zapewnigy ich stateczni.



W celu zabezpieczenia wykopu przed riafa wody z opaddéw atmosferycznych, naje
powierzchng¢ terenu wyprofilowa ze spadkiem unitiwiajagcym fatwy odptyw wody poza teren
przylegajicy do wykopu.

Zasypanie stupa lub kabla nglelokon& gruntem z wykopu, bez zanieczysztd@p. darniny,
korzeni, odpadkow ). Zasypanie nafevykona warstwami grubgci od 15 do 20 cm i zggzcza ubijakami
recznymi lub zagszczarlg wibracyjm. Pazadany minimalny wskanik zag:szczenia 1s=1,00 . W przypadku
gruntéw dla ktérych nie mima okréli¢ wskanika zagszczenia nalegy okresli¢ wskanik odksztatcenia lo,
zgodnie z norm PN-S-02205:1998. Stosunek wtdrnego i pierwotnegautu odksztatcenia nie powinien
przekracza 2,2. lub stupa. Nadmiar gruntu z wykopu, pozastajpo zasypaniu stupa lub kabla, rigle
rozplantowa w poblizu lub odwigé na miejsce wskazane przezyniera.

5.4. Montaz stupow

Stupy naley ustawiad dzwigiem na uprzednio przygotowane ieéziowo wykonane ustoje. Spdod
stupa powinien opietasic na ptycie ustojowej U60 posadowionej na podsype@owej. Gkbokas¢
posadowienia stupa wykoéaedtug opracowania projektowego i rozman katalogowych.

Stup naley ustawt tak, aby jego wegka znajdowata giod strony chodnika, a przy jego braku , od
strony przeciwnej 1 nadjeidzajagce pojazdy oraz nie powinna dyotozona niej 20 cm od powierzchni
chodnika lub gruntu.

5.6. Montaz opraw oswietleniowych

Montaz opraw naley wykona przy pomocy samochodu z balkonem. z#g oprave przed
zamontowaniem natg podhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie. Oprawy natg montowa po uprzednim
wciggnieciu przewodow zasilagych do. llé¢ przewoddéw zakna od ilgci opraw, do kadej oprawy od
tabliczki bezpiecznikowej natg prowadzé oddzielny przewdd kabelkowy. Oprawy powinny ¢by
mocowane w sposéb trwaty, aby nie zmieniaty swegjozenia pod wptywem warunkéw atmosferycznych i
parcia wiatru dla 1l i lll strefy wiatrowej.

5.7. Uktadanie kabli

Kable naley uktad& w trasach wytyczonych przez fachowezbly geodezyjne. Ukitadanie kabli
powinno by zgodne z normPN-76/E-05125.

Kable powinny Ky uktadane w sposéb wykluczay uszkodzenia przez zginanie, glanie,
rozcigganie itp. Promig zginania kabla nie powinien éynniejszy nk 10-krotna zewgtrzna jegasrednica.

Bezpérednio w gruncie kable nafg uktada na gkbokasci 0,7 m z doktadnieia 5 cm na warstwie
piasku o grubgci 10 cm z przykryciem réwniel10-ci cm warstw piasku, a nagpnie warstw gruntu
rodzimego o grukii co najmniej 15 cm. Jako ochroprzed uszkodzeniami mechanicznymi, wzddate]
trasy, co najmniej 25 cm nad kablem, gglektada folie koloru niebieskiego szeroka 20 cm.

Przy skrzxyowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub drogarkabel naley uklada& w
przepustach kablowych. Przepusty powinny gbezpieczone przed przedostawaniegrdsi ich wretrza
wody i przed zamuleniem.

Kabel utbony w ziemi na catej diugoi powinien posiadaoznaczniki identyfikacyjne.

Zaleca si przy latarniach, , szafach, przepustach kablowygbzostawienie zapasow
eksploatacyjnych kabla.

Po wykonaniu linii kablowej nale pomierzy rezystangj izolacji poszczegoélnych odcinkéw kabla
induktorem o nagciu nie mniejszym rii 2,5 kV, rezystancja nie nie byt mniejsza ni 20 MQ/km.

5.8. Montaz i stawianie konstrukcji wsporczych - nalezy ustalt miejsce i kierunek ut@nia
montowanego stupa w stosunku do osi linii dla zapenia najwygodniejszego stawiania w zalaci od
wybranej metody. Przed ustawieniem stupa w wykaoméezy wykona& jego monta w pozycji lezacej,
zamontowd do zerdzi konstrukcje stalowe, elementy uziemieniaen@nty ustojowe. Zmontowany stup
ustawt w wykopie za pomagdzwigu i wykona jego posadowienie.

5.9. Montaz pozostalego osprgu - monta pozostatych elementéw linii jak ograniczniki prigp latarnie
oswietleniowe z wysignikami skrzynki bezpiecznikowe, montaprzylaczy i inne wykonywa po
kompletnym zmontowaniu linii gtowne.

5.10. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaeniowe;j
System dodatkowej ochrony od pzeé uzaleniony jest od systemu zastosowanego w sieci
zasilajcej sza§ oswietleniowg oraz od wymogow jednostki, ktéra eksploatuj& si@vietleniong . W sieci



oswietleniowej obowdzuje system szybkiego wadzenia, przewéd PEN na smowych stupach obwodu
nalezy uziemt, impedancja do 30 oméw. Od tabliczek bezpiecznyawstupéw do latarni prowadzimin.
3-zytowe linie zasilajce z oddzielnymi przewodami N i PE.

5.12 Roboty nie ujte w niniejszej ST wykortazgodnie z OST D-01.03.02 ,Przebudowa kablowyuth li
energetycznych przy przebudowie i budowie dr6g” gw§DDP 1998r.)

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci rob6t
Opisane w c#ci ogolne SP..
6.2. Wykopy pod stupy i kable
Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenigian wykopu powinno hy zgodne z dokumentacj
projektows.
a. Fundamenty i ustoje
Program powinien obejmowasprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wygdl zewrtrznego oraz
wytrzymalaici. Ponadto naley sprawdzé doktadnd¢ ustawienia w pionie i ezine posadowienia.
b. Latarnie oswietleniowe
Elementy latar powinny by zgodne z dokumentacjprojektows. Latarnie po ich ustawieniu
podlegaj sprawdzeniu pod wzgllem:
- doktadn& ustawienia pionowego stupow
- prawidtowséci ustawienia wysignika i opraw wzgidem osi éwietlanej jezdni
- jakdci polgczen kabli i przewoddw na tabliczce bezpiecznikowo eigkowej
oraz na zaciskach oprawy
- jakdci polgczen srubowych stupdéw, wysgnikdéw i opraw
- stanu antykorozyjnej powtoki ochronmegzystkich elementow
6.3. Linia kablowa
W czasie wykonywania i po zakczeniu robd6t kablowych nalg przeprowadzi nastpujace
pomiary:
- gébokasci zakopania kabla
- grubéci podsypki piaskowej pod i nad kablem
- odlegtéci folii ochronnej od kabla
- rezystancji izolacji i ggtosci zyt kabla
Ponadto natg sprawdzt wskanik zagszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiar
ziemi.
c. Instalacja przeciwporazeniowa
Po wykonaniu uzioméw ochronnych natlgpomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie mdgy¢
gorsze od wartxi podanych w dokumentacji projektowej. Po wykowaimistalacji éwietleniowej naley
pomierzy impedancije gtli zwarciowej dla stwierdzenia skuteczeodziatania systemu.
Wyniki pomiaréw naley zamigci¢ w protokéle pomiarowym ochrony przeciw ppeaiowej.
d. Pomiar natezenia Gwietlenia
Pomiary nagzenia dwietlenia naley wykonywa za pomog luksomierza wypos@mnego w
urzadzenie do korekcji &owej, a elemengwiattoczuty powinien posiadaurzadzenie umeliwiajace
dokladne poziomowanie podczas pomiaru.
Pomiary naley przeprowaddi dla punktow jezdni, zgodnie z PN-76/E-02032.
e. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot
Wszystkie materialy nie spetige wymagé ustalonych w odpowiednich punktach ST zasgtan
przez Irkyniera odrzucone.
Wszystkie elementy roboét, ktére wykazogdstpstwa od postanowie ST zostasp rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Zgodnie z  ¢fria 0golm OST.

7.2. Jednostki obmiarowi: przewody - M, sgirz szt, oprawa - Sztg podane w
Pozycjach przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT
- roboty ulegajce zakryciu musgby¢ odebrane przez igniera i
potwierdzone wpisem do dziennika budowy.



- zmiany w stosunku do projektu mgdr/¢ opisane w dzienniku
a w przypadku zmian istotnych uzyékayod: projektanta.
- podstaw do rozpoczcia czynndci odbiorowych jest wpis do
dziennika budowy o gotowoi do odbioru wykonanych robot.
Wopisu dokonuje kierownik budowy a potwierdzazyimier.
- na odbiér natey przedtay¢ protokoty z wykonanych préb i baila
instalacji oraz dokumentagpowykonawc3.
- Odbiér kaicowy - sprawdzenie wykonania rob6t wedlug ST Pez komisj powotary przez
Inwestora na wniosek Wykonawcy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Faktura wystawiona w oparciu o protokét odbiorudmvego.



