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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolhe

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robét ohitych Specyfikagj.
W ramach prac remontowych przewiduje isastpujacy zakres robot:

— Wymiana drzwi zewgtrznych

Rozwigzania techniczne stanayge podstaw do wykonania tych Robog $rzedstawione
w Dokumentacji Projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe podane w niniejsze] Specyfikacgchinicznej & zgodne
Z obowgzujagcymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania oggin
1.5. Ogo6lne wymagania dotygze rob6t budowlanych.
Ogdblne wymagania dotygee rob6ét budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0O
~Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &, Wymagania ogolne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robét.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczaéstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0s0Ob trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWO SClI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Stolarka drzwiowa.
Zgodnie z zaleceniami ZUAT-15/111.13/20QBrzwi rozwierane zewgtrzne”.

Klasa KategO(ia . .
drzwi Warunkow__ Objasnienie Przyktad zastosowania
eksploataciji
- budynki mieszkalne wielorodzinne
- powyzej 5 kondygnacii;
EZ;ZSV,;I(') uf))r/\zlve(’:\l/c‘aenie - budynki u‘:yte_czndci publiczr!ej 0
nieost'r(inie gdzie duzym natzeniu ruchu ( dize blura,
o istnigje dlie’ urzedy, szk_o’fy, przed_szkola, szplFaIe
3 Ciezkie prawdopodobiastwo przychodnie, hotele itp.), budynki
wypadku lub zamieszk_ania zbiorowe_go, dqmy
niewlaiciwego studenckle, domy rencistéw, internaty,
uzytkowania koszary 'tp')!
- magazyny i zakfady przemystowe 2
wykwalifikowanym personelem

Drzwi stalowe, w kolorze RAL 7040 .

Minimalna szerok&t przegcia wswietle: 90cm.

Wyposaone w: samozamykacz oraz zamek.

Wspéitczynnik przenikania ciepta drzwi<tl,7 W/nfK.

Skrzydta drzwiowe - zaopatrzone w zamki kulowetepsgowe, pochwyty i
samozamykacze.

Uwaga:

Wymiary drzwi ustalono na podstawie pomiaréw inveeytacyjnych w swietle
wyprawionychscian bez dokonywania odkrywek zabudowanej stoldtkzed realizagj
zamoéwienia naltey dokond szczegdtowych pomiaréw przez Wykonawobot.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1.0godlne zasady wykonywania Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robgbdnie z umow oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych Roboét, izh zgodnéé
z Dokumentagj Projektovs, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Naazor

5.2.Wbudowanie stolarki drzwiowej.
Wbudowanie écieznic w mury grube — odleg#é miedzy punktami mocowania
oscieznicy nie powinny by wigcksze nk 75 cm, a maksymalne odlegbd od naray
oscieznicy — nie weksze nk 30 cm.

5.3Wbudowanie stolarki drzwiowej.

» Przed osadzeniem stolarki nafesprawdzé doktadnd¢ wykonania écieza i
stan powierzchni wgarkow, do ktorych ma przylegascieznica; w przypadku
wad w wykonaniu €cieza lub zabrudzenia powierzchni nalescieze naprawnd
I 0OCZ)sCI¢.

» Dopuszczalne odchytki wymiaréw otworow okiennych dtolarki okiennej
podano poriej:

Rodzaj sciany i sposob Odchyiki, mm Dopuszczalna r@nica
wykonania cscieza Szerokaé Wysokosé dtugosci przekatnych, mm
Prefabrykowanéciany L7
wielkowymiarowe, 23 +3 10
wyprawy pocienione
Prefabrykowanéciany
pasmowe, wyprawy +6 4 Nie sprawdza si
pocienione
Sciany murowane, +10 +10 10
wyprawa tynkowa

» Rozmieszczenie punktéw zamocowania stolarki okienne

Wymiary zewnetrzne | Liczba . . . .
i . Rozmieszczenie punktow zamocowania
stolarki, cm punktow
Wysokosé | Szerokas¢ zva\:;nnoi;o W nadprozu i progu Na stojaku
Do 150 4 Nie mocuje si
Po jednym punkcie w
150+200 6 nadprau i progu w %2 Kazdy stojak w 2 punktach
szerokdci okna w odlegtaci ok. 33 cm od
Do 150 Po 2 punkty w nadpemi i | hadpraa i ok. 35 cm od
progu, rozmieszczone progu.
Powyzej 8 symetrycznie w
200 odlegtcciach od pionowej
krawedzi cscieza, rownej
1/3 szerokéci okna
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Powyze Po 2 punkty w nadpémi i | - W %2 Wysokdci;

150

Do 150 4 Nie mocuje i
Po jednym punkcie w Kazdy stojak w 3 punktach
150+200 8 nadprau i progu w %2 - w odlegtagci 33 cm od
szerokdci okna nadpraa,

progu, rozmieszczone - w odlegtaci 33 cm od
Powyzej 10 symetrycznie w dolnej czsci oscieza.
200 odlegtaciach od pionowej
krawedzi cécieza, rownej
1/3 szerokéci okna

6.

» Ustawienie okna naky sprawdzt w pionie i w poziomie oraz doko&é@omiaru
przektnych. Dopuszczalne odchylenie od pionu i pozioneupowinno by
wicksze nz 2 mm na 1 m wysokai okna, jednak nie wcej niz 3 mm na catej
diugcéci elementow écieznicy. Odchylenie €cieznicy od ptaszczyzny pionowe;j
nie maze by wicksze nk 2 mm. Ranice wymiaréw przeinych nie powinny
by¢ wigcksze nk 2 mm przy dtugéci przelytnej do 1, 3mm —-do 2 m, 4 mm —
powyzej 2 m dtugdci przelkgtne;.

» Po ustawieniu okna naig sprawdzé sprawné¢ dziatania skrzydet przy
otwieraniu i zamykaniu. Skrzydta powinny rozwiésx swobodnie, a okucia
dziatat bez zahamowai przy zamykaniu dociskaskrzydta do écieznicy.

» Zamocowane okno nalg uszczelnt pod wzgédem termicznym.

» Po osadzeniu i zamocowaniu okna aglprzystpi¢ do osadzania systemowych
parapetéw z PVC o wygju jak w Dokumentacji Projektowe;.

DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2.Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.3.Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.4. Kontrola jakaci materiatdw i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0g6Ine zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

Podstawow jednostly przedmiaru dla prac afiijch niniejsa ST jest 1 powierzchni
stolarki.
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7.2.0g6lne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2. Odbidr Robét zanikapych i ulegagcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.3. Odbior kaicowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.4. Odbiér montau stolarki.

Odbiér montau stolarki obejmuje sprawdzenie:

— Prawidlowdci osadzenia elementoéw w konstrukcji budynku;

— Doktadna¢ uszczelnienia @ieznic elementow z daciezami otworow drzwiowych
i okiennych;

- Prawidlowa¢ dziatania elementéw ruchomych i sdzen zamykagcych;

- Zgodna¢ wbudowanych elementéw z Dokumentaeyojektovy.

8.5. Badanie jakeci wbudowania.

W trakcie odbioru naley sprawdzt:

— Stan i wyghd déciezy pod wzgédem rowndci, pionowaci i Spoziomowania.

— Rozmieszczenie miejsc zamocowania i Sposob osale@mentow.

— Uszczelnienie przestrzeni goizy gsciezami i wbudowanym elementem.

- Stan i wyghd wykonczenia wbudowanych elementéw na zgc@dno Dokumentag
i ST.

- Prawidlowa¢ dziatania cgsci ruchomych elementu.

8.6.0dbior krat.

W czasie wykonywania odbioru najeokresli¢:

» Sposob kontroli poprawioi wykonania, np. szczegoétowe edkiny wyniku
kontrolnych rob6t i poréwnanie ich z Dokumentgleyojektow, kontrola
wprowadzonych zmian do Dokumentacji wg. zapisow zieBniku Budowy,
kontrola uytych materiatdw zjcznych.

» Sposoéb kontroli prawidtowdgi wykonania, np. dokonanie pomiaréw losowo
wybranych wielkéci mechanicznych (dtugoi pretow, wymiaréw i prawidtowséci
przekrojow) oraz wielkéci montaowych

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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10.2. Dokumenty zwgzane.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budmwd-montaowych tom |
~Budownictwo Ogdlne”.

— Zalecane normy:

* Maja zastosowanie wszystkie zywgane z tym tematem normy polskie (PN)
i branzowe (BN),

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskito — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik wsta 24 z dn. 23 lutego 1994r).
Zwielokrotnianie egzemplarzy, odsprzedeb jakiekolwiek inne wprowadzenie do obrotu oogzacowanie bez zgody autoréw jest
zabronione
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